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Unity Pro, la nueva tecnologia en software y hardware

Unity Pro

Programa toda la gama Unity
Entorno de programacion intuitivo
5 lenguajes IEC mucho mas versatiles

Reutilizacion facil de los programas

Diagnostico y simulacion del PLC

C

Migracion directa de aplicaciones PL7
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Aprovéchese de todos los lenguajes IEC m‘_

@ 5 lenguajes IEC desde una sola herramienta: Unity Pro

| oL_aDder

*Structured Text

Aol Sequential Function Chart
END_IF . :
e|nstruction List
Ll - eFunction Block Diagram
=

Segtin PLC Open / IEC61131-3{15@
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Sistemas Operativos multitarea de 32 bits

Tarea FAST y tarea MAST

hasta 128 interrupciones por E/S

hasta 32 interrupciones por tiempo

Hasta 4 tareas auxiliares por tiempo

Asignacion de E/S por tarea
intercambios de E/S implicitos

un sistema completamente
configurable por el usuario

@ Ejecucion Multitarea

vl

EVT
EVT

EVT

FAST

Yy

SeccC

m e
|:| Timer Events

|:| WO Events

MAST

&4

secciones

SR

|
ﬂ

SR

ﬂ
|

-

A .
Al IN D

AUX 3

\

Xavier ARMENGOL - SCHNEIDER ELECTRIC



Organice mejor su aplicacion

........... @ Product_feeding
o 'S Bow_packaging

[ — .ﬁ ram
= <@ I’agx_packaging
Chart

product } B — -
Feeding || i i (] Actions
............. |:| Transitions g" Desglose Su apllcaCI()n en dlferentes
. S partes
I E Bou_packaging ° SeCC|Ones y program as
':zﬂ_fz:tnﬂ e Tablas de animacion

* Pantallas de operador HMI
f © Inclusion de hyperlinks

biox_conweyor

_ T coreyor_diag € Acceso simpley directo a cualquier
Station - ~E5) Sereen i Te
S B e parte de la aplicacion
o E— @ buffer_station
r — @ biow_wrapper - i I
LGP B € Organice sus variables
............. Frogram
N — mechanical
. - ----%_Ehcl:rical 4
E o Tomeeedng © Menores costes de formacion
. [ — @ case_robot
(’"ﬂ II m [ — % ;aﬁe_cc-n'.'egnr
_ I [F]-emeeee ase _wWrapper

Case Conveyor | ;- Palle
Case Conveyor Wraoper [+ @ alletizer
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Ahorre tiempo en tareas repetitivas | - B ——

© Automatizacion de generacion de codigo
* generacion de variables

0 Mi ft E | - dat tion.xl _|I:I|X e 4 .
RIS T S S— 0]  generacion de una DFB desde una seccion existente
ﬁﬁlchler Edition Affichage Insertion Format OQutils Données Fenébre
: L « extraccion de comentarios de programa para su
D EER¥| R o o |a|F traduccié
“.ﬁ.rial 10 -| B F §‘§|Hﬂv&v&v» raauccion
B3 AJ =] Bool _ T » generacion de pantallas de operador desde objetos
I Name Type = existentes
2 |fault_driving_conveyor_10 |Motor fault
3 Cverload =uja]] °
4 Short_circuit Bool
5 Power Bool
B |fault_driving_conveyor_11|Motor_fault - O] x|
7 | Overload Bool -
8 | Short circuit Bool Yariables | noT T_I,Ipesl Function BI::u:ksI DFB Typesl
9 | Power Boaol Filker
10 |fault_driving_conveyor_12 |Motor_fault [ T Mame Ifault“ ¥ Elementary B
11 |fault_driving_conveyor_13 |Motor_fault _I
12 |fault_driving_conveyor_14 |Motor_fault Mame = Addresz * -
% El. fault Ijri.lll.ir.lq Cormenor 1I:I n.“:lh:lr_ral_l" ................................................
e e T T wweee | [ O I & Overload Bool
d
ML M Cata o= T I I & short_circuit Eool
“ Dessin - [}y C‘J ‘ Formes automatiques = ™, Ta |:|| & & S | IR || S I ‘ Pawer Eaal
Prét | | | [ Nl [ [ =-@ fault_driving_convepor 11 | motor_fault
----- & Overload Eool
----- & short_circuit Bool
----- & Power Bool
VBA macro - @ fault_driving_corvepor_12 | mobar_fault
- @ fault_driving_conveyor_13 | motor_fault T
- @ fault_driving_corvepor_14 | mobar_fault -
1| | 3
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Estandarice las funciones mas utilizadas en 'I .4____.

sus aplicaciones —\ =

Cylinder |
—E— | © Agrupe el cédigo que mas utiliza de forma FACIL
Valv , , -
. « sélo un codigo a desarrollar y mantener
1= * En lenguaje de PLC
Control motor %
SIS © Uselo en el programa llamando un simple
::‘:op’::::g t_preset-_feedbaw:—PT ET— - feet?back—(:INZ fd(—R’I - aS i S t e n t e

DRz

" ks

enor—R1

conveyor motor

DFB - . ..
MOTOR © Utilice los cientos de blogues predefinidos que
—ptart le ofrece Unity
—I{ktop Data Instance | i . . .
— ek conveyor_motor started * Bucles de control, timers,aritmeticos, string...
_[ercback « Listos para usar: Sin configuracion inicial

@ Nueva libreria de dispositivos Schneider lista
- parausar!

=23 <Libsst> ame
s | 1R —_ « Variadores Altivar, Arrancadores TeSys-U, E/S
e BN T Advantys, Centrales de Medida Power-Meter....
management <EF> 5
e L e
Coee | Sottwiion| _teb |, Libreria “Solucion Garantizada”

H 9
Xavier ARMENGOL - SCHNEIDER ELECTRIC Telemecanlque



Depure y empiece la puesta en marcha

desde su sofa g— '

€ Simulacion de la aplicaciéon PLC en el PC

20 x|  sin necesidad de hardware para probar la aplicacion
0 e reduccion de costes & tiempo
CPU Ouantum  todas las herramientas de debug disponibles

Controller

@ Verificacion de codigo, depuracion y ajuste muy simple
e ejecucion paso a paso

@ Foiii éq. « Watch point por linea de instruccion
@ Cicle. * Animacioén de flujo continuidades para FBD & LD
—_—— * Supervision on-line de los tiempos de etapas activas
« Etapasy lineas coloreadas segun progresa la ejecucion
€ Cambios on-line asegurando consistencia:
» Modificaciones agrupadas por codigo y variables
Multiple modifications on line * EnRUN
7 =lolx|
EEEE TR @ Visualizador de diagndsticos integrado
EF I . R T ~ « Se abre automaticamente a la aparicién de un fallo
-3 it o - |1 : ol « Timestamping en el origen
e : ) « Andlisis del origen del fallo
----- & emergency.._ |0 Bool
----- & emergency... | 0 Bool b
----- & securities 0 Bool
P & permanent... | 0 Bool | Ll_l
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No pierda el control de las modificaciones

Arocess nght |

create a new project
~*" 0pen an exizting project
save a project
~*" zave az a project
import & project
bl aff-line
build andine stop
build on-ine run
~" ztart stop ar initialize the PLC
Update init values with current. .
~" transfer project from PLC
~*" transfer project to PLC

State OnOFF | A

@_, Acceso seguro ala aplicacion PLC desde el nivel
operador:

 Lista de usuarios con perfil de funciones
autorizadas personalizado

€ Audit trail de los operadores
* Trazabilidad de todas las acciones

Event ¥iewer

J Action  Affichage |J A o= | | | @

Dezcription :

Arbre I

Application Log  Le filtre affiche & &vénements

Unity Pro =L D 1124

open an edizting project: from D:WP-UNIT APPLICATIONYWES
“ACHIME.STU

[FID: O]
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Observateur d'événements (ocal) Type I Date I Heure
i Application Log Ii@lnt‘nrmatiuns 17/10f2002 15:08: 14
Security Log @InFurmations 17102002 15:05:59
4| Swstem Log @InFurmations 17102002 15:04:22 Donnees : & Octete € otz
| | ) | @Infurmations 16/10/2002 16:19:17 ;|
of nl - 11
@Infurmatlons 16/10/2002 16:11:24
Friday, December 13, 2002 11:57:22 A . .
Friday, Decerber 13, 2002 115722 AM - Moo @rnformstions  16/10/2002  16:10:04
Friday, December 13, 2002 11:57.22 AM - STE
Friday, December 13, 2002 11:57:22 A
Friday, December 13, 2002 12:00:12 PM - Acti LI
Friday, December 13, 2002 12:00:13 P
Friday, December 13, 2002 12:00:19 P - Dez
Friday. December 13, 2002 12:00:20 P 0k, | Jra— | Appliquer |
4| s
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e

= € Analisis del origen del fallo

[owaad o va||onn ane||amn el g @ |aemn|we

B g « Navega automaticamente al origen del error
: « Directamante al cédigo de programa

Reaccione rapido a los imprevistos

Esmewertay Varitios

Emsrru P htuschs

+) Diagndéstico de sistema integrado
* hardware (E/S, bus de campo...)
 Status del programa

@ Diagnostico de la aplicacion
R }’":,,., - Logica de ejecucion
s P — « Customizable por el usuario

[N

1
2
3
4
5
G
7
8
9
10

+) Visualizadores integrados en Unity Pro
 Visualizacion automatica de alarmas almacenadas
enel PLC
e NO se require programacion
Time-stamping en el origen

09:5¢ 0 19:59:12 0/ 27200 59;
g D 1D.¢1 2.!‘2 09 59 Jui:] 1001 2“2 09:59:09 10/ 24200 59:08
. Deleted SFC Alarm HC_control a A10M 242002 09:53:05 10/ 2/2002 09:53:03 10/ 2/2002 03:58:06
| Deleted SFC Alarm HC_control a 10M 242002 09:53:02 10/ 242002 09:53:04 10/ 2/2002 03:58:02

10/ 2/2002 09:59:11

u;"u
°

Indexing_Blocking
2 (]
1

-
a

Reconocimiento de alarmas
Archivado de alarmas
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