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Objetivos de la automatización industrial 

 Mejorar la ergonomía y la seguridad:  

 Minimizar el esfuerzo humano y evitar los riesgos 
para los operarios 

 Mejorar la calidad mediante procesos repetitivos 

 Procesos anti error 

 Mejorar  la productividad 

 Disminuir la superficie de proceso 
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Evolución automatización y robotización en 
PSA Vigo 



Evoluciones significativas en la 
concepción de las arquitecturas de 
automatismos  en las instalaciones 

industriales del automóvil en PSA Vigo 

LOGICA  
CABLEADA 

PLC’S CON 
COMUNICACION 
JBUS Y CON E/S 

CABLEADAS 

• 1978 

PLC’S EN RED  
Y  CON E/S 

REMOTAS EN 
CHASIS 

• REDES  DH+ Y 
RIO 

• 1989 

PLC’S  EN RED 
CON E/S 

REMOTAS EN  
CAJAS DE 
BORNAS 

• REDES DH+ Y 
RIO 

• MODULOS 
FLEX 

• 1995 



Evoluciones significativas en la concepción de 
las arquitecturas de automatismos  en las 

instalaciones industriales del automóvil en 
PSA Vigo 

PLC'S EN RED CON E/S 
REMOTAS  IP67 

•RED CONTROL NET (1997)  

•RED DE CAMPO DEVICE NET 
(1999) 

INTRODUCCION DE 
PLC'S SAFETY (SIEMENS) 

Y DE PLC'S CON 
COMUNICACION ETH 

(ROCKWELL) 

•2004 

•SISTEMAS CENTRALIZADOS 
DE SUPERVISION DE 
PROCESOS BASADOS EN 
COMUNICACIONES OPC 

UTILIZACION DE 
TECNOLOGÍAS DE 
VISION ARTIFICIAL 

•OCR (2007) 

•POSICIONAMIENTO 3D (2008) 



   Anillo redundante 
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Ejemplo de Arquitectura de automatismos en un taller de chapa 

Servidor de taller 

CG Red 1 

Tablero Colector 
Plataformas-Stylo Armadura 

Unidad AV 

Unidad AR 

CG Red 2 

Panel Lado Izdo. 

Panel Lado Dcho. 

CG Red 3 

MEF+Patio 
Retoques 

Capot+Volet+ 
Puertas AV+Puertas AR 

Red de CG’s 

1000 Base SX  
10/100 Base TX  

Switch o Router 

Firewall 
Eagle 

Red Industrial Fábrica 

CG Funcion Externa + Degradado 

CG Red 1 

CG Red 2 

RED  Industrial Fábrica 

CG Red 3 



Tendencias en la Automatización 
  ETHERNET: 

 Eliminación de los cableados de ETH mediante la 
sustitución por tecnología Wireless para la 
comunicación de datos entre máquinas 
 

 Despliegue y estandarización de la tecnología 
Ethernet sobre las redes de campo para el control de 
E/S, variadores, ….. 

 
 Consolidación de las tecnologías de Visión Artificial para 

posicionamiento 3D de Piezas, identificación  y control 
de calidad de las fabricaciones 

 Utilizaciones de soluciones Plug&Play que permitan 
Flexibilizar y evolucionar el proceso productivo debido a 
Cambios de Cadencia, Modificaciones de Piezas 

 



Tendencias en la Automatización Logística 
 

AGV 



Tendencias en la Automatización. Sistemas 
de Información 
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Tendencias en Robótica 

 Programación 

 Facilidad de programación mediante 
aprendizaje guiado por el operario 

 Creciente uso de la programación «off-line»  de 
los robots, a partir del diseño del proceso 

Simulación 

programación «off-line» 



Tendencias en Robótica 

 Colaboración con el operario en el mismo entorno 

 Función de ayuda al operario en su tarea 

 Robots humanoides 

Empaquetado con robot 

humanoide 

Montaje carcasa motor 

con robot humanoide 



Conclusiones 
 Futuro: 

 Automatización de nuevas operaciones en el 
Montaje  y en el ámbito de la Logística. 

 Entornos de trabajo: convivencia hombre-robot 

 Utilización de la tecnología Wireless sobre todo 
para la capa de comunicaciones e intercambio 
de datos entre Unidades de control y máquinas 

 Despliegue y estandarización de la tecnología 
Ethernet sobre las redes de campo 

 Potenciar los Sistemas de Información y las 
automatizaciones Plug&Play 

 



GRACIAS POR LA ATENCIÓN 
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EJEMPLO DE RED DE CAMPO 


