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Quiénes Somos

£, Somoses un Centrode Innovaciony Tecnologiaespecializaden la
investigaciony prestaciomle serviciostecnolégicosavanzadogn el
ambitalelosmaterialey tecnologiasle fabricacionuniony laset

Nuestrad/ISIONes la de convertirnasn unaliadaecnoldgico
y estrategicparacadaunodenuestroasociadog empresas
clientes;ontribuyen@damejorasuscapacidaddscnologicas

y competitivas
+600 15 +750
Proyectos deD+i  Patentes Clientes

En los ultimoEn los ultimos 5 afiddedia anual

10 afios 20092013
1967 1995 1998 2002 2006 2014
Constitucion | 'nauguraciéndel  Reconocimiento| Creaciondela o \waM Inauguracion
de AIMEN nuevo ed_iljcio en Oficial como _Qentro Planta Pilpto de 1er proyecto de del _Cen_tro de
OPoaorrifio de Innovaciény| Tecnologias de Investigacién Aplicaciones
Tecnologia Union europeo Laser




Lo
aimen EQUIPAMIENTO

CENTRO TECNOLOGICO

Contamoscon unas instalacionespunterasy
singulares dotadasde equipamientale ultima
generaciorparaofrecerlesinaofertatecnoldgica
conlasmaximagarantias

Equipamiento

A2 sedes: Centro de Materiales y Procesos y

Centro de Aplicaciones Laser

A11.000 Ade infraestructuras cientiéicooldgicas

AEquipamiento de Ultima generacion

Centro de Materiales y Procesos Centro de Aplicaciones Laser
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Lo
dimen Unidad de Rob6ticay Control

CENTRO TECNOLOGICO

ROBOTICA Y CONTROL DE PROCESOS
LINEAS DE INVESTIGACION
C Robotica mévil y cooperativa aplicada a la industria.

C Celdas robotizadas flexibles y reconfigurables. Plug & Produce.

C  Control de procesos en tiempo real basado en procesamiento _‘ e
embebido AR ;""fk"""":o;M:z
o | i e [cowe]
¢  Sistemas de vision y de sensorizacion multimodal aplicado a guiado -
de robot e interaccion hombre-maquina. iik»
C  Saludy robdtica de rehabilitacion. rtBprn| > o HFTER]

C Sistemas de monitorizacién en Tiemno-Real con vision espectral.

Optica
multiespectral

Sensor

I CMOsS

Placa
microprocesador

Interfaz



dimen Unidad de Rob6ticay Control

CENTRO TECNOLOGICO

Multiplexing & Multifunctionality

MONITORIZACION. DISENO OPTICO ‘ l
LINEAS DE INVESTIGACION
C Disefio optico.

C Monitorizacion in-situ de calidad del agua mediante sensores Opticos
integrados.

C Monitorizacion estructural (SHM) en estructuras civiles e industriales.
C Desarrollo de nuevos sensores de fibra optica.

C Sensorizacion de procesos de fabricacion (Alta temperatura,
ambientes electromagnéticos, ambientes corrosivos, etc.).
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CENTRO TECNOLOGICO

ENSAYOS NO DESTRUCTIVOS
LINEAS DE INVESTIGACION

C Desarrollo de sistemas de inspeccion:
ULTRASONIDOS

TERMOGRAFIAACTIVA

VISION ARTIFICIAL

RADIOGRAFIA, TOMOGRAFIA (RAYOS X)
LASER ULTRASONICS (LUT)

TECNICAS ELECTROMAGNETICAS

To To Do Do Io Do

C Desarrollo software de clasificacion automéatica de defectos

C  Automatizacion de sistemas de Inspeccion No Destructivos
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%‘“"‘CS aimen ROBOT CARLOS: En un vistazo

CENTRO TECNOLOGICO

CARLO0S: Manipulador moévil cooperativo enfocado en
operaciones de soldadura de pernos y de marcado para
habilitacion naval.

CARACTERISTICAS:

V Alta movilidad dentro de los bloques del barco en
construccion

Toma de decisiones semi-autbnoma

Capacidad autonoma de proceso

De facil manejo por un operario naval

< < < <

Programacion basada en habilidades
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http://www.aau.dk/
http://www.ateinnaval.com/atenasa/design
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CENTRO TECNOLOGICO

OBJETIVOS TECNICOS:;

1. Soldadura pernos y marcado realizados de forma autbnoma

2. Integracion de un robot movil autbnomo adaptado a superestructuras de
un barco.

3. Desarrollo algoritmos de localizacion robusta, navegacion y planificacion
de trayectoria basado en CAD.

4. Robot cooperativo: Facilidad de uso y fiabilidad a través de comandos
para solventar situaciones inciertas

5. Técnicas de programacion basado en habilidades en vez de programas

y rutinas



%ARLCS aimen OBJETIVOS

CENTRO TECNOLOGICO

CARLOS plantea el desarrollo de un ROBOT CO-WORKER
A HABILITACION NAVAL
A Componentes comerciales
A Software control basado en ROS
A Concepto modular
Demostracion de capacidades en un escenario real

A En la actualidad no hay una solucidon automatizada para estas

tareas
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CENTRO TECNOLOGICO

Fortalecimiento de la tecnologia y posicion de mercado de:
APYMES Europeas que desarrollan, suministran e integran
tecnologias sensorizacion, electronica, mecatronica aplicado a
aplicaciones industriales.

APYMES Europeas que proporcionan servicios de habilitacion a

astilleros
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CENTRO TECNOLOGICO

WP1
Robot hardware integration

and manufacturing

WP2

WP3

WP4

WP5

WP6
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WP1

WP2
CAD based SLAM,

navigation, and planning

WP3

WP4

WP5

WP6







