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MOVIMIENTOS MAS RAPIDOS....
PERO CONTROLADOS !!!
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DESPLAZAR
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Menor tiempo de traslado = Mayor Beneficio.
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FESTO

Tecnologias disponibles:

NEUMATICA: ELECTRICA:

HIDRAULICA:




FESTO

Tecnologias electroneumaticas disponibles:

NEUMATICA CLASICA: NEUMATICA PROPORCIONAL:
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FESTO

PARAMETROS IMPORTANTES PARA LA SEL EGOON DE LA
TEONOLOGIA Y EL SISTEMA:

e TIEMPO DE CICLO REQUERIDO

¢ | ONGITUD DEL RECORRIDO

e PRECISION (si no es entre topes extremos)
e CARGAS QUE SE DESPLAZAN

*ENERGIAS DISPONIBLES (aire comprimido, electricidad)
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FESTO

SOFTWARE DE SELECOON QUE VEREMOS:

* DISENO NEUMATICO (PROPNEU): permite el calculo del
rendimiento de un circuito neumatico.

« SH.ECJ ON DE AMORTIGUADORES: ayuda a seleccionar el
modelo de amortiguador hidraulico mas apropiado.

« SOFTSTORP: calculalos parametros del sistema con control
servoneumatico SPC11.
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EEMPLO:. CARGA 'Y DESCARGA

FESTO

LONGITUD: 1000 mm
TIEMPO: 1s
MASA: 3Kg
PRECISION:  0,5mm

—
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CALCULO MEDIANTE PROGRAMA PROPNEU FESTO
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RESULTADOS DEL PROGRAMA PROPNEU FESTO
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RESULTADOS DEL PROGRAMA PROPNEU

FESTO
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SOLUQON 2:

NEUMATICA CONVENCI ONAL CON AMORTIGUADORES
HIDRAULICOS FESTO
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SOFTWARE DE SELECOON DE AMORTIGUADORES FESTO
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POSIBLE ESQUEMA NEUMATICO (5/ 3G) FESTO
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SOLUJON 3: SOFT STOP SPC11

FESTO
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:l—l
kad

—
x

0000 |
TopeB Actuador TopeA

L

” | I Valvula Reguladora de Caudal MPYE-...-010 B

Filtro (5um) Sin lubricacion

oooooooo



CALCULO MEDIANTE PROGRAMA SOFT STOP

FESTO
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RESULTADOS PROGRAMA SOFT STOP

FESTO

%oft Stop version 3.15
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GRAH CA DE COMPORTAMIENTO SOFT STOP FESTO

Acceleration [m/s?]

Speed [m/s] ._".3._.1_9_“90.“..

Current position [mm]
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FESTO

Controlador SPC11

Display 7 segmentos

Incrementar valor +/
Mover actuador —

Tecla Enter/ Teach y
Esc

Decrementar valor -/
Mover actuador <




CONEXIONADO SPCl11

FESTO

PIN

O o0 ~NOoO O~ WN B

e
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FUNCION

18: Un 1 deshabilita los pulsadores y habilita el control mediante los PINS 2,

Bl / -

16: Enter/ Teach/ Esc

15:+/ >

14: Posicionar en P.04 (sefial minima de entrada 20 ms)
13: Posicionar en P.03 (sefial minima de entrada 20 ms)
12: Posicionar en P.02 (sefial minima de entrada 20 ms)
I1: Posicionar en P.01 (sefial minima de entrada 20 ms)
O5: Sefal de error

O4: Posicionado en P.04 (sefal a 1 durante 50 ms)

O3: Posicionado en P.03 (sefial a 1 durante 50 ms)

O2: Posicionado en P.02 (sefal a 1 durante 50 ms)

O1.: Posicionado en P.01 (sefial a 1 durante 50 ms)

oV
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SPC200 ... EL HERMANO MAYOR FESTO

Descripcion: [1] (8]
El SPC200 es un controlzdar de ejes
y regulzdor de posiciones a |a vez. ﬁw "
"ﬂ_ Jurto con el actuador, el sistema de M@'
B medicion y Iz wilulz posicionadora B el S
formz un drcuito cerrado de
regulacion.
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OONF GURACION DEL SISTEMA SPC11 FESTO

e CONECTAR TENSION AL SPC11.
e INTRODUCIR PARAMETROS:
A : AMPLIFICACION
C : AMORTIGUACION
S : ACTUADOR
e CONECTAR PRESION AL EQUIPO.
e PROCESO DE AUTO CONFIGURACION.
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SOFT STOP COMPARADO CON NEUMATICA CLASICA FESTO

e SIN NECESIDAD DE AMORTIGUADORES , NI REGULADORES DE
CAUDAL, NI FINALES DE CARRERA.

e AUSENCIA DE VIBRACIONES , POR TANTO MAYOR TIEMPO DE VIDA
DEL ACTUADOR Y MENOR MANTENIMIENTO.

e MENOR TIEMPO DEACLO, HASTA UN 30%.

e PERMITE DOS POSICIONADOS INTERMEDIOS SIN NECESIDAD DE
TOPES MECANICOS.

e COMPORTAMIENTO ADAPTATIVO DEL SISTEMA.
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SOFT STOP COMPARADO CON SISTEMA ELECTRICO FESTO

e MENOR MASA DE ACTUADOR.
e MAYOR ADAPTACION A SOBRECARGAS.

e SISTEMA GENERAL MUCHO MAS SIMPLE.
e PUESTA EN MARCHA MAS SENCILLA.

e MANDO MAS SENCILLO.

e MENOR NUMERO DE RECAMBIOS.

e MENOR MANTENIMIENTO.

e MAS ECONOMICO (30%).

oooooooo



EEMPLOS DE APLICACIONES CON SOFT STOP FESTO

| EZAS EN MAQUINAS

ESTACION 1

ESTACION 2

ESTACION 3




EEMPLOS DE APLICACIONES CON SOFT STOP FESTO

DESVIADORES

Cinta de transporte
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EEMPLOS DE APLICACIONES CON SOFT STOP FESTO

DESCARGA DE PIEZAS AUNA ANTA

DGPIL con SPC11




EEMPLOS DE APLICACIONES CON SOFT STOP FESTO
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EEMPLOS DE APLICACIONES CON SOFT STOP FESTO

MANIPULADORES

DGPIL con SPC11

Dejar
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MUCHAS GRACIAS POR VUESTRA
ATENCION
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