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TRES GRANDES FAMILIAS

FAN U c Robotics

Perpetual Motion

FALROBOT

FANUC

* Motores
 Laser
* Maquinas CNC
» Maquina herramienta

* Electro-erosion
* Inyeccion de plastico

» Controladores numeéricos
* Automatas programables
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LARGA EXPERIENCIA

Servo Motores

Controles Numericos

Robots
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Robot

NC-Controller
Servo Motor
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FANUC LTD.

Clasificacion mundial
» Empresa creada en 1952. de las 1.200 principales empresas:

_ Business Week Global 1200 (2005)
= Actualmente FANUC es lider mundial en

robética industrial, con una capacidad de Ranking Empresa Valor de mercado
produccion de 2.500 robots al mes y mas de 1 GENERAL ELECTRIC 377,42
150.000 unidades instaladas en todo el 2 EXXON MOBIL 361,09
mundo. 3 MICROSOFT 294,65
— el 47 BSCH 79.64
50 TELEFONICA 76738
328 INDITEX 18,34
338 FANUC 17,61
345 VOLVO 17,40
356 TOSHIBA 16,94
442 PEUGEOT 14,06
519 GAS NATURAL SDG 12,23
674 COCA-COLA 9,10
748 FIAT GROUP 7,80
994 BANKINTER 4,23
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IMPLANTACION MUNDIAL

FANUC Robotics North America

FANUC Robotics BBE;_\_J_InNG-FANUC Mechatronics
Deutschland Esiilng)
(Stuttgart)

FANUC KOREA
(Changwon)

FANUC Robotics
Italy

z (Milan)
FANUC Robotics

FANUC Robotics
Benelux - TATUNG FANUC Robotics Canada
Taiei
(Boom) ./ aipei) (Toronto)

FANUC Robotics Ibérica
(Barcelona)

3\ FANUC PHILIPPINES

(2 T (Manila)

FANUC MECHATRONICS

FANUC Robotics
Mexico
(Mexico City)

FANUC THAI
0 (Bangkok)
FANUC SOUTH AFRICA

(Petaling Jaya)
FANU
(Johannesburg) SINGAPORE FANUC Robotics Brazil
PTE LTD. (Sao Paulo)
. (Singapore) . PT FANUC GE Automation
FANUC Robotics Europe g?ﬁec'Z'de N\ Indonesia FANUC Ltd. (Japon)
—_ - OCEANIA (Bandung)

=5

. (Sydney)
FANUC Robotics Deutchland

FANUC Singapour
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EUROPEAN SUPPORT NETWORK

FANUC Robotics

FANUC Robotics Bélgica

Reino Unido FANUC Robotics Europa

Luxemburgo

FANUC Robotics

) FANUC Robotics
Francia

Alemania

FANUC Robotics

FANUC Robotics ltalia

Ibérica

FANUC Robotics
Rep. Checa
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FANUC, una estrategia basada en la inversién en

|+D+l

Sobre una plantilla de 3.000 personas 1/3 del total estan dedicados a
investigacion, desarrollo e innovacion.

Laboratorio CNC - Laboratorio Servo-motores - Centro de Desarrollo Logistico
Laboratorio Logistico - Laboratorio de Robots - Centro Tecnoldgico para Robdtica
Laboratorio de Maquinaria - Laboratorio Laser - Laboratorio General
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FABRICACION INTEGRAL DE ROBOTS

FANUC Robotics es el tinico constructor
mundial de robots que estudia, desarrolla y
fabrica la totalidad de los componentes del
robot.

* Motores / encoders

®* Mecanica

* Componentes de potencia y accesorios
* Armarios eléctricos

* Software de aplicacién

Cada robot es testado durante 100 horas antes de ser entregado
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ESTRATEGIA « INDUSTRIAL BUSINESS »

>

>

>

PRODUCTOS INTEGRADORES

Producto
* Buscar la maxima fiabilidad de nuestros productos es nuestro principal objetivo.

+ Continuar la expansion de nuestra linea de productos para ofrecer nuevas soluciones a
NUEevos procesos.

Mercado

* Fomentar la relacion con las ingenierias para colaborar en nuevos proyectos.

* Trabajar con los integradores para potenciar sus proyectos.

Servicio

* Proporcionar un servicio post-venta rapido y eficaz que garantice una esmerada atencion al
cliente.

SOLUCIONES

UN EQUIPO

t + INTEGRALES
, Empresas especialistas
Una gama
de 2 ag7oo kg EqUIpo+asesor en procesos robotizados
de carga util Soporte exterior
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Soluciones Industriales
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APLICACIONES

Una gama de mas de 40 robots de 2 a 32 ejes, con una capacidad de
carga de hasta 700 kg para rendir al maximo en cualquier tipo de
aplicacion:

- Paletizado - Sellado/Encolado
- Soldadura por Arco - Ensamblaje
- Soldadura por puntos - Packing

- Corte por laser 2 Piék & Place
- Corte por chorro de agua

- Vision
- Carga/descarga de Maq. Herramienta - Plegadoras
- Pulido/Desbarbado/Esmerilado - Demos
- Manipulacion - Otros
- Pintura >

. . .. , continuar
(Haga click en una aplicaciéon para ver videos)
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PALETIZADO
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volver
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SOLDADURA AL ARCO

<«

volver
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SOLDADURA POR PUNTOS

<«

volver
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CORTE POR LASER

<«

volver

November 10, 2006 AL o




CARGA-DESCARGA M.H.

<«

volver
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PULIDO/DESBARBADO/ESMERILADO

<«

volver
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CORTE POR CHORRO DE AGUA

<«

volver

November 10, 2006 AL o




V 4

MANIPULACION

volver

w5 Malima
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PINTURA

<«

volver
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SELLADO/ENCOLADO

volver

FANUGC nie
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ENSAMBLAJE
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PACKING

<«

volver
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PICK & PLACE

<«

volver
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VISION ARTIFICIAL 2D

<«

volver
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PLEGADO DE CHAPAS

<«

volver

November 10, 2006 FANUG neee




<«

volver

November 10, 2006 AL o




November 10, 2006 FANUC e




SOFTWARE ENFOCADO A SOLUCION DE PROCESOS

STYLE LINE O
COL GUARD SETUP JOINT 100 %
1/5
1 Collision Guard status: ENABLED
2 Sensitivity: 125%
3 Collision Guard Error: DO[ 87]
4 Col. Guard enabled: DO[ 88]
5 Sensitivity Macro Reg.: R[ 5]
[ TYPE ] HELP ENABLED DISABLED

Software Anticolision

s
1= I ]

Ethernet

Robotlink Roboquide 4' >

volver continuar

(Haga click en un software para mas detalles)
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SOFTWARE ANTICOLISION
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SOFTWARE ZONAS DE INTERFERENCIAS

- Se previene la colisién entre robots , pinzas y utiles de soldadura utilizando superficies
virtuales en el robot, pinzas y utiles de soldadura.

- Es valido en modo manual y en automatico, también en la fase de programacion.

- Muy util en zonas de alta densidad de robots.

<

volver
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ROBOTLINK

- Permite la sincronizacion de varios robots via Ethernet.
- Parametrizacion muy sencilla mediante menus en pantalla.

- Los robots pueden trabajar sincronizados o separadamente.
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ROBOTS EN RED ETHERNET

> El software de FANUC posee caracteristicas de comunicacion en Red que
reducen los costes de mantenimiento y paro de robots:

= Soporta FTP (File Transfer Protocol Support)
= Transferencia de ficheros Robot bidireccionalmente en cualquier momento
= Web Server. Acceso a informacion desde cualquier programa de Internet
= Teach Pendant virtual en la pantalla del PC
= Se pueden visualizar el Teach de programacién de cualquier

robot de la red de una forma dinamica. s esaasgad
= Ethernet Controller Backup / Restore. g e IMI

PC

CONTACT INFORMATION
(ales/PartsiService)

Web server

Ethernet
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ROBOGUIDE

- Sistema propio de Programacion OFF-LINE

- Sistema que puede utilizarse en planta para modificaciones ON-LINE
- Simula el tiempo de ciclo con precision

- Permite el diseno completo de la célula de trabajo

- Compatible con otros sistemas de Simulacion ( P.ej: ROBCAD )
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»

& s
lEnnovative User Interface =
— Color, Multi-Window e ]

— Facil de Usar
— Intuitivo i
— Compatible con Std Pendant

IE ntegrated Information ;@gaggg
. EERE =
— Informacién del Proceso y del mon =08
ooa HEE
robot. el
— Diagnostico . aaain.
— Ayuda

— Pantallas configurables

IE nternet Enabled

— Acceso via Ethernet a Websites,
Informacion de Equipos y
diagndsticos avanzados.
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FANUC Robotics Ibérica

OFICINA CENTRAL BARCELONA
Ronda Can Rabada 23 - Nave 12
Poligono Industrial “El Cami Ral”
08860 CASTELLDEFELS

( Barcelona )

Telf : (+34) 936.641.335

Fax : (+34) 936.657.641

OFICINA ZONA NORTE-CENTRO

C/ Kareaga, 89 M-16 P.Ind. Kareaga Goikoa
Baracaldo, 48903 (Vizcaya)

Telf : (+34) 944.189.340

Fax : (+34) 944.189.341

OFICINA ZONA NOROESTE
( GALICIA/PORTUGAL )
c/Teixugueiras, 18 — of.1
36213 — Vigo ( Pontevedra )
Tel/fax. (+34) 986 11 45 50

Para recibir informacion actualizada registrese en www.fanucrobotics.es
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