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Ascensor Hidraulico.




. emergency switch /curve
Overspeed governor
Pulley with yoke

Raopes

Shaft brackets

Guide rails

Frame guides

Top car fixing

Car frame uprights
Cylinder clamp

Cylinder

Anchorages
Safety gear / brake
Electr. slack rope switch

Bottom car fixing

Cylinder pillar

Buffers

Slack rope pulling device
Basic element

Counterweight

Siack rope pulling lever

=

g’




Hidraulico diferencial Hidraulico directo.
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100

recorrido cabina

interior hueco

exterior cabina 1174

int. cabina 1100

area=1,68m’
carga= 630 kg

8 personas

int. cabina 1400

40

225

min 1200
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hand pump for upward
movement PAM 800 (1)

inspection gauge
fitting (1)

manual lowering
button (red)

heat exchanger fitting
(inlet and outlet
pipes inciluded) (1)

\7 external oil

level indicator (1)

FxD

oil drain plug—/

0

l 4-014

motor data plate data plate

terminal cover + power unit /7 oll level dipstick

(emvOl __ L [ _
4

type 3010

_/ =
valve block
silencer

. |
\— straight
end fitting (2)

(shut-off valve + filter)

Test Report
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Ascensor Electromecanico
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Equipo tipo: con sala de maquinas.

Equipo tipo: sin sala de maquinas.




Versiéon 2V Versiéon VV
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Fijacion de Cables

Estructura de soporte

Armario
de Maniobra

Cabina

Techo
de cabina

Limitador

de Velocidad
y Variador

de Frecuencia

Contrapeso

Poleas
de Desvio




Maquinas; tractoras.

Tipo Sinfin-corona.
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Maquinas; tractoras.

Tlipo; Gearless:







B-side flange

7

Terminal box
Encoder

Motorcasing

/ Rotor with magnets

/ Shaft Cylindrical roller

bearing

Ball bearing

Stator laminate with winding

A-side flange

Traction sheave with protection cover




ALPHA EPM100




- Stator housing

S U
. '.-_-
~_ . Stator lamination

Statorwinding

Rotor with magnets

Traction sheave

Encoder




Stator housing

External fan

Traction sheave
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Troction sfeave collars
a | Rimy width B

650 160

F2o 160

520 160

00 { 160

Treection sheave callors
@ | Riny width 8

650 {160

T20 {160

820 / 160

200 /180




Silens Pro Range: 300Kg to 2500Kg

double wrap sheave

'T\-
A

25

o

-

sngle wrap sheave

Load
(Fer)
PEOTPLE

ENT BEN
CES

LATOUT

SHAFT DIMENETONS

WIDE

DEPHT

WIDE

CAR DIMENETONE

DEPHT

DIT

HEADROOM

MACHINE

DOWER

DIT

HEADROOM

MACHINE

DPOWER

(F=1ms s

(V=L serd

(W=1m/sg)

(¥=1,6m/ sqr)

(V=1 6m/ s

(=1, 6mssq)

(=1, 6w/ s gl

30044

1/0°

1450

1400

240

1110

1100

24E0

(W=1msg)
DTAHA-

10-320-
1s

2,4 Ea

1400

27E0

450/8

1/0°

18e0

L1EE0

1z1l0

1100

24E0

4506

21807

1550

les0

1zi0

1100

F450

450/8

2590

1700

le00

1z1l0

1100

24E0

DIANA-
10-480-
1s

1400

27E0

1s00

3750

1400

27E0

£30,/8

1/0%

1650

1EE0

1410

1100

450

£30/8

25180

lec0

1760

1410

1100

2450

630,85

z/90°

1=00

1700

1410

1100

F450

DIANA-
10-820-
1s

1400

780

1400

27E0

1s00

3750

TEOS1D

1/0°

17:0

13as0

1eE0

1200

2450

TEOS10

21807

1750

1350

1ss0

1zoo

F450

1000/1%

1/0°

1780

2400

2110

1200

24E0

1000/13

271800

1780

ZE00

Z100

1200

24E50

1800

27E0

1500

3750

DIANA-16-

1E00

27E0

1lo00-z3

1E00

27E0

11,Z Kw

lzeo/le

1/0°

1300

2600

2310

1400

2650

1ze0/1e

271800

1300

Z700

23200

1400

2650

1700

22E0

1700

22E0

13,8 Ku

1350418

l/0°

1300

zz00

zsio

1400

F850

1350/1%

27180

1300

2200

ZE00

1400

2850

1L500/20

1/0°

Z100

Z700

2410

1400

2850

1500420

z/180°

z100

za0o

EELT)

1400

3850

1e00/21

1/0%

z100

zeno

ZE10

1400

850

1600421

z/180°

z100

zs00

Zs00

1400

3850

11,5 Ew

1700

4150

1700

4180

1700

4180

1700

4150

1700

4180

1700

4150

17,6 Kw

2000/2¢

1/0°

ZeE0

2100

Z700

1400

4200

1700

4450

WTYF-2E0-
16

22,5 Kv

2000426

z/180°

2650

az60

700

1400

4200

1700

4450

2E500/33

1/0°

ZeE0

2650

BEZEQ

1400

4700

1700

£000

WTYF-2E0-
16

28,4 Kv

2500433

2/1800

2650

38100

250

1400

4700

1700

s000

SHAFT TOLERAMCES:-0,+50
*PLEASE ADD 100MM AT EACH ENTRAMNCE
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Bastidores:
- Bastidor cabina.

- Bastidor contrapeso.







Enor Compact Ec-4
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Limitador Velocidad.







amarre superior

cable del limitador

limitador solidario

poleade alacabina

reenvio

. poleaprincipal
clel limitador

amarre
Inferior




Paracaldas.




Paracaidas instantaneos.

CABLE DE LIMITADOR—

E.E O GUiAS—.__ |

IMN- 3000 "

e

o

TIMONERIA—"

€

EJEMPLO DE ACTUACICN IN-6000

REL L RS S Rl e n




Paracaidas progres

Estado de reposo

Acuiiamiento
sentido
descendente

Acuflamiento
sentido
ascendente




INSTALACIONES ESPECIALES

TORRE CONTROL MARITIMO










INSTALACIONES ESPECIALES

PANORAMICO “LOS TIELARES”




VIDRIO DE
URID.

| ANCLAJES MAX.
Bl c/ 2,5 mts

radio 800

]

3
NS S S S

g

<SS S S S Sl

SOOI

Superf.=|2,80

N
N
N
N\
\\\
\

N

N
NN\

5

.

CIERRE= 19

BARANDILLAS EN TECHO
(ALTURA= 0

AN RN
2

VMR RRRNNE
NS

Ultima
Parada

N

s
JIPIIS

150 390
T

R

1 0 1

DE VIDRIO
EN_INOX.

PLANTA GENERAL B-B

1980

REACCIONES (EN KG.)
ONRONRONRG
2 1700 | 2850 | 11400

E
0

PUERTA DE ACCESO |
AL FOSO (SEGUN LA
EN-81 ART. 5.7.3.2)

ARNARIO DE NANOBRA

A =
T T S s T A

OBRE TERRENO FIRME

3470

SECCION VERTICAL C'C NOTA : PREVER VENTILACION AL EXTERIOR

SALA DE MAQUINAS A-A







INSTALACIONES ESPECIALES




6+6

EGURIDAD

S|

0S

FORJAD

ANCLAJES MAX. ‘
C./ 4,58 mts

0

DEL HUEC

=
2
[

1
BRE TERREN(

Prime

Ultim

y1d3nd

SECCION VERTICAL C-C




SALA DE MAQUINAS A-A










( FIXAGOES MAX. ‘
C./ 2,50 mts

ACESSO EM 2,3

VIDRIO DE
JRIDADE
1700

VIDRIO

JRIDADE 6+6

1800 mm.)

PORTA

CORRIMAO INF.

Superf.: | 1,564 m?
- — —t

ESPECIAL

VENTIL
SUPERF.

800

CORTE NO POCO

-

Paragem
Final

IDRIO DE
GURIDAD

NOTA : PREVER VENTILACAO AO EXTERIOR

CASA DAS MAQUINAS EM

PL 12

CENTRAL
HIDRAUL.

CORTE VERTICAL C-C

FIRME

Observagdes :

ENSUL, S.A.

MUSEU DA CIDADE DE ALMADA

D g

DESENHO N*

Modelo

A300-TP

J.

GARRIDO

Revisdo




NTIL. HUECO
ERF. > 1%

Vo S S S

IDRIC
ADO EN INOX

PUERTA DE PIS
NO PARALLAM
PTO. 7.2.2 EN¢

Ultima
Parada

LMENTE CERRADO
A SU ALTURA
211 ENBI-2:

T
1380

4

CABINA: 1100
=t

|
PASAMANOS

Superf.: [1,54 m? S S S .
‘7 1] . Primera
S ‘ M ) 5 @©
|

ILINDR

Parada

\ ANCLAJES MAX. |
\ C./ 2,60 mts. |

FOSO SOBRE TERRENO FIRME

SECCION VERTICAL C-C
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VENTIL. HUECO
Superf. & 2,5%
(Min. 700 cm?)
FABRICA DE HORMIGON

TESTERO: 4850
N

N N~

PLANTA: 4 (shs0 cusierTa)
PARADA: 6

AN
N

PLANTA: 3

FABRICA DE CRISTAL TIPO
CRISUNID CURVADO (6+6)
SOBRE ESTRUCTURA METALICA

2
&
&
=)
=
&
&
)
&

PLANTA: B
PARADA: 2

VENTIL. S. DE MAQUINAS
AL EXTERIOR,

FABRICA DE LADRILLO
FORRADA DE ACERO INOX.
SALA DE MAQUINAS SOBRE ESTRUCTURA

DE HORMIGON ARMADO.

PLANTA: S
PARADA: 1

PUERTA DE ACCESO
AL FOSO R

o

ON VERTICAL D—D (SALA DE MAQUIN

FOSO: 1900

K LKL
KR

PROFUNDIDAD DEL CILINDRO: 8560

Z FOSO SOBRE
TERREND FIRME

PROFUNDIDAD DEL POZO: 7160

ERTICAL D-D




NIVEL +21000

DETAUED /

PLANTA: 4 gan cuerma NIVEL +17800

PARADA: 6

DETALED /

NIVEL +14000

NIVEL +9750

DETALED / DETALED /

NIVEL +5500

NIVEL +1250

HUECO DEL ASCENSOR
FABRICADO DE LADRILLD

¥ FORRADQ DE ACERD INOX
A REALIZAR POR NALVAR

NIVEL —1800
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de 100 mm

(0009 xew) g
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oge +4

Puertas de piso voladas

100

A (max. 2800)

=A

PL max.

inimo,
135 mm

20 mm como m

cOmo Maximo

de

Maximo

(A+700) y (4/3 PL+150)

00001

OWIXYIN OQRI¥003Y
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S
=

BARANDILLA
(ALT.= 7

EN

mm

TECHO

Superficie: | 1

ANDILLA

EN TECHO

mm.)

T
ISP PP

S /
S / /
S S S

IGA DE APOY
PUERTA DE PISO

(POR C/PROPIEDAD)

3A DE APO
PUERTA DE PISO

(POR C/PROPIEDAD)

PLANTA GENERAL A-A

ACCESO EN -2, -1 Y 0




Consultar para
huidas menores

Consultar para
fosos menores

o
(=}

3

20000

RECORRIDO MAXIMO

Holgura minima

1 EMBARQUE

a)

max. segun carg

Puertas de piso voladas
20 mm como minimo, | PL max. = A -100
como maximo 90 mm T

A (max. 2800)

Maximo de
{(A+800) y (1.5 PL+100)




RECRECIMIENTO DEL C : 45 p ECIMIENTO DEL CIER
C/PROPIED = PERFILES AD(C OTRADOS C/PROPIEDAD

ENTRE PLA

ALTURA DEL HUECO

IGENTE

ENB1-2

ORMATIVA VIGENTE |

N
AN

<\
N\
"\

\
W\
\

- R
)A LA ALTURA frirm
C/PROPIEDAD

AN\
N\

N
N

i

CARGA SOBR
PUERTA

J L
T

Superficie: 12,64 m?

ACCESO EN 0,-1,-2,-3,-4

ACCESO EN —1,-2,-3,-4

DILLA EN TECHO

mm.)

e

O\

O\
O\

AR

NN

CRN

S S S S S S S
777777777 A ELLLL L LT L LTS

/M E DI A ERAY
S s o S

VYl /
S S S S S S SSSSSSSSSSSSSSSSSSSS

LADRILLO ADMISIBLE ¢ PERFILES LAMINA

ENTRE
=2,=1,0

/PROPIEDAD
















GUION:

SISTEMAS DE TRACCION

MANIOBRA DE CONTROL ( HARDWARE )
MANIOBRA DE CONTROL ( SOF TWARE )
SISTEMAS DE EMERGENCIA
VIONINFORIZACION

CLRLTA

seorliie g
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ACELERACIONES Y VELOCIDADE
ASCENSOR MODERNO

= REQUISITOS DE CONFORT

= ARRANQUE Y PARADAS SUAVES
= PRECISION EN LA NIVELACION

= AHORRO DE ENERGIA

DEBE EVITARSE

= VIBRACIONES Y RUIDOS

= ARRANQUE, CAMBIOS DE VELOCIDAD Y
PARADA BRUSCOS

= DESPLAZAMIENTOS LATERALES DE LA CABINA

ES FUNDAMENTAL

= EJECUCION MECANICA IMPECABLE
= SISTEMAS DE TRACCION ADECUADOS




LIMITACIONES FISIOLOGICAS
AL MOVIMIENTO

SE PRODUCEN MOLESTIAS EN EL
CUERPO HUMANO:

= CON ACELERACIONES SUPERIORES A 1,5 m/s?

= CON VARIACIONES DE ACELERACIONI(JERK) % ¢
SUPERIORES A 2 m/s? - &

LA  VELOCIDAD CONSTANTE DE VIAJE NO
PRODUCE NINGUN EFECTO SOBRE EL CUERPO
HUMANO




. » TENCR
COMPARATIVA DE PERFILES DE
VIAJE

VELOCIDAD  ms

s 1 VELOCIDAD

s 2 VELOCIDADES

s FRECUENCIA VARIABLE




SISTEMA DE TRACCION

COMPUESTO POR

= MAQUINA DE TRACCION
= MIOTOR
= CONTROL DE VELOCIDAD

PARAMETRO FUNDAMENTAL DE

ELECCION

VELOCIDAD, TENIENDO EN CUENTA
= N° DE PLANTAS
= DESTINO DEL EDIFICIO
= USO AL QUE SE DESTINA (PERSONA / CARGA)
& = PRECISION REQUERIDA EN LA PARADA

d-’ = COSTE DE LA INSTALACION




SISTEMAS EMPLEADOS
MAQUINA

= CON REDUCCION:
SINFIN - CORONA
HELICOIDAL
= SIN REDUCCION (GEARLESS)
= HIDRAULICO (OLEODINAMICO)

VIOTOR:

= CORRIENTE CONTINUA (CC)
= CORRIENTE ALTERNA (CA)

CONTROL DE VELOCIDAD

= NO CONTROLADO
= VARIACION DE TENSION (VV)
= VARIACION DE TENSION-FRECUENCIA (VVVF)

. 9 TENOR




DIAGRAMA DE VIAJE

ACELERACION

VELOCIDAD

DISTANCIA




. » TENCR
RANGO DE APLICACION DE LOS DISTINTOS

TIPOS DE TRACCION

9m/s |

12.5 m

7 «8* 390 11" 127135
0.6 1.21.6 2.5

Baja Media Alta Muy alta
Velocidad




RECORDS DE VELOCIDAD

' DOS RECORDS

AT BEDiEciom| E
220m. | Recorrido 267 m.
1600 kg §  Capacidad 1600 ky
10 mi's L Welocidad 12 5 mis
03kw | Potencia | 120kw
195 R.P .M. | 240 =
C.C. Sin reductor]  Tipo Maguina | C.a. Sin reductnn
Analogico Cantral E Digital '
BmaZ3im [Distancia frenado| 125ma 366 rnl
YWard Leonard g
Maotor-GGeneradar |

"

GEELELE T T e
A =

Reguladaor

|
i
1
|
|
J
:.




El récord. TAIPEL 101

508 ' m altura

101" paradas

17 m/s = 60 km/h
Capacidad 24! personas




28

Control panel
" L

o ©
mHn s
T ' BRI

Vibration control system
22RE

Safety device

I 2 R WE RO AR

Atmospheric pressure control system configuration

ME R

Atmospheric pressure control pattern

TOSHIBA ELEVATOR AND BUILDING SYSTEMS CORPORATION R100

INnnovaciones

Paracaidas Ceramicos
Sistema de regulacion
de; presion
Amortiguader active
Control de vibracion
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o
CONVERTIDOR DE TENSION
FRECUENCIA PWIVI

CARACTERISTICAS BASICAS:

= SE UTILIZA CON MOTORES DE 1 VELOCIDAD
= CONSISTE EN:
RECTIFICADOR TRIFASICO (DIODOS)

ONDULADOR CON TRANSISTORES

= TENSION DE SALIDA MODULADA EN ANCHO DE
PULSO. CORRIENTE EN EL MOTOR
PRACTICAMENTE SENOIDAL

= FRECUENCIA DE CONMUTACION 15KHz.
BAJO NIVEL SONORO

= FRENADO CON O SIN RECUPERACION DE
ENERGIA




EMC electromagnetic compatibility.

a8 8 8-
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O
INVERSOR PWM APLICADO A
LA ELEVACION

COMPORTAMIENTO INDEPENDIENTE DE LA CARGA
MUY BUENA NIVELACION (+/- 1mm.)
REALIMENTACIONIDE VELOCIDAD PARA V>1m/s
AHORRO DE ENERGIA

= 65% CON RECUPERACION A RED

= 50% SIN RECUPERACION A RED
OPTIMO CONFORT
FACTOR DE POTENCIA CERCANO A 1
BAJO NIVEL DE PARASITOS
COSTES CADA VEZ MAS ASEQUIBLES

POSIBILIDAD DE ALIMENTACION MEDIANTE BATERIAS EN CASO
DE FALTA DE RED




EE Microsoft E xc TELEM2 XLS

\Velocidadi - Tiempo

13 25 37 49 61 73 85 97 109 121 133 145 157 169 181 193 205 217 229 241 253

Intensidad - Tiempo
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COMPARACION DE CONSUMOS
DE ENERGIA

SIN REGULACION DE VELOCIDAD

= ASCENSOR DE TRACCION: 100%
= ASCENSOR HIDRAULICO: 170%

CON VARIACION DE TENSION Y FREN/ i
POR CC

s CONSUMO: 65%
CON VARIACIONIDE TENSION-
FRECUENCIA

= SIN RECUPERACION DE ENERGIA: 50%
= CON RECUPERACION DE ENERGIA: 33%




COMPARATIVA CONSUMOS>

Yo 170
180 - ‘

160 -
140 -
120 -
100
80 -
60
40
20

(0]

HIDR.

ENERGIA =
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EVOLUCION TECNOLOGICA

LOGICA DE RELES (1979)

C. INTEGRADOS DIGITALES DE BAJA
ESCALA DE INTEGRACION (" 1980 )

MICROPROCESADORES
AUTOMATAS PROGRAMABLES

s e { LR \

156 = . | el |\ ‘
Esndoban gl M al \ ‘
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. I\/IEI\/IORIA EEPROM PARAMETROS
OPERATIVOS

= SECCION E/S DIGITALES
s LECTURA DE SENALES
= ACCION SOBRE ELEMENTOS

= SECCION E/S ANALOGICAS

= SERALES DEL SISTEMA DE REGULACIBN
VELOCIDAD EMPLEADO ¥

s SECCION DE COMUNICACIONES
s RS-232, RS485, TCP/IP, ethernet, etc.
= MODEM;, LINEA TELEFONICA




FUNCIONES QUE REALIZA™ v,

s LECTURA DE SENALES
LLAMADAS
SEGURIDADES
ESTADO DEL ASCENSOR

ey CARGA EN CABINA

P
ki

OBSTACULOS EN PUERTA
etc.
= INTERPRETACION DE LLAS SENALES

EJ. : DESCARTA CABINAS EN FUERA DE
SERVICIO

= RELACIONA LA INFORMACION DE VARIAS
CABINAS

REPARTE LAS NECESIDADES DE LA FORMA
MAS ADECUADA




MANIOBRA DE CONTROL

= TRANSMITE ORDENES A CADA CABINA
PREPARACION PARA LA MARCHA
CIERRE DE PUERTAS
SENALES AL CONTROL DE POTENCIA
ORDEN DE PARADA
APERTURA DE PUERTAS

= INFORMACION AL USUARIO
PILOTOS
SENALES ACUSTICAS
PANELES DE VISUALIZACION
= FACILITA EL SERVICIO DE MANTENIMIENTO

PARAMETRIZACION '
MONITORIZACION HLOCAL

DIAGNOSTICOS REMOTO




SENALIZACION

MICROCONTACTOS SEGURIDADES L%\'
PULSADORES BRAILE, SENSITIVOS

FOTORRUPTORES SENALES DE CONTAIJE

BARRERA FOTOELECTRICA |OBSTACULO EN PUERTA

CELULADECARGA PESAJE CARGA CABINA
ENCODER REALIM. DE VELOCIDAD
RELOJ FECHA/HORA
DETECTORES DE INCENDIO |MANIOBRA DE BOMBEROS
CAMARA TV. DENSIDAD DE USUARIOS
RECONOCIMIENTO DE VOZ |LLAMADAS POR VOZ
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SENSORES, ACTUADORES, Y
SENALIZACION

SENALIZACION

= LUMINGSA
g REGISTRO DE LLAMADAS
SENTIDO DE MARCHA

= ACUSTICA
SOBRECARGA
OBSTACULO EN PUERTA
GONG DE AVISO DE LLEGADA
SINTESIS DE VOZ (CIEGOS)

INDICADOR DE PLANTA Cul
FUERA DE SERVICIO j




SENSORES, ACTUADORES®
Y SENALIZACION
ACTUADORES

= CONTACTORES

= SISTEMA ELECTRONICO DE CONTROL DE
VELOCIDAD

= ELEMENTOS DE SEGURIDAD

ESPECIALES

= SISTEMAS DE EMERGENCIA (RESCATA-
PERSONAS)

PARA ASCENSORES DE TRACCION
PARA ASCENSORES HIDRAULICOS
= SISTEMA DE TELEFONIA DE EMERGENCIA ﬁ
AUTONOMO
LLAMADA AUTOMATICA AL SERVICIO 24H




MIANIOBIRA DE
CONTROL

( '. /' L ‘,\\" 3
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MANIOBRA DE CONTROL
SOF TWARE

= SOFTWARE DE CONTROL. MOVIMIENTO DE CADA
CABINA

= SOFTWARE DE DISTRIBUCION DE SERVICIOS

ASCENSOR INDIVIDUAL

= EDIFICIOS CON BAJO NIVEL DE TRAFICO j

= POCAS PLANTAS

= ELEVADORES DE MERCANCIAS

= MANIOBRAS ELEMENTALES
AUTOMATICA SIMPLE
COLECTIVA SELECTIVA EN BAJADA
COLECTIVA SELECTIVA EN SUBIDA Y BAJADA
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MANIOBRAS INDIVIDUALES
manioebra UNIVERSAL

1 pulsador por planta

Atiende’tna sela llamada perviaje. No
[ESpPoNAdE! a etras hasta finalizar el Servicio.

Recomendable en:
Edificios de poco traficoy bajo n® de paradas.
Elevadores de mercancias.
\Vientacoeches.




MANIOBRAS INDIVIDUALES

maniobra COLECTIVA EN BAJADA

1 pulsador por planta @

Vlemoriza las llamadas de cabina V. plantas.
LLasillamadas de cabina se atienden en el
erden logice dermevimiento. Las
lamadas de plantai se atienden eni sentido de
pajaaa.

Recomendable en :

Edificios de viviendas  de trafico medio en los que no
son habituales los desplazamientos entre plantas.




MANIOBRAS INDIVIDUALES®

maniobra COLECTIVA EN SUBIDA Y BAJADA
2 pulsadores por planta@ ﬁ

Viemeriza las llamacas de'caninaly plantas; =
L as llamadas de cabina se atienden en el

orden Iogice dermoevimiento. Las
lamadas de plantaise atienden en subida e
pajada segun hayan side seleccionadas.

Recomendable en :

Edificios publicos, locales comerciales, oficinas,ete, con
trafico medio Y frecuentes desplazamientos entre
plantas.
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Comparacion de las maniobras

UNIVERSAL y COLECTIVA

I\ 126 m

8
7
)
5
4
3
2
1

B

|| u/ \
3 3,5 4 45 5
TIEMPO en minutos
Maniobra colectiva selectiva en bajada

== == == NManiobra universal




MANIOBRA DE CONTROL
SOF TWARE
GRUPOS DE ASCENSORES ;

= EDIFICIOS CON NIVEL DE TRAFICO MODERADO O ALTQ,
= ELEVADO NUMERO DE PLANTAS
= MANIOBRAS COMPLEJAS

REPARTO DE SERVICIOS D
DUPLEX, TRIPLEX, CUADRU

Group
[REALIZACION DE LLAMADA FANTASMA AL PISO MAS BAID
DESPUES DE 15 MIN EN ASGENSOR HDRAULICO

ENGR  HIDRELEC
— Temporizador

Namera da Temp:

WEEP(T1) || Mantener

AUKMINUS. TLAVHID
) El

ARTMINUSTS

MGGl [ NewPLC1[Simbolos]

Namero de Temper

Valor sl _ISMINJSMINS
ZISMINUSMINSM,
CISTMINUSMAL

KEEP(TT) | Mentener

KEEPCRLT
Bt

Temporzador
Ndmara da Temper

¢ Inicio.
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COMPLEJIDAD DEL MANEJO DE UN
GRUPO DE ASCENSORES

OBJETIVO

= DISTRIBUIR DE FORMA OPTIMA LOS
RECURSOS DE UN GRUPO DE ASCENSORES
QUE SIRVEN A LAS MISMAS PLANTAS DEL
EDIFICIO

SISTEMAS EMPLEADOS-EVOLUCION

= ALGORITMOS BASADOS EN PATRONES

= ALGORITMOS, DE MINIMO TIEMPO DE ESPERA
= EVALUACION GLOBAL DE PRESTACIONES

= EMPLEO DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL




EVOLUCION DE LOS SISTEMAS DE

CONTROL Y SUPERVISION DE GRUPOS

SISTEMAS
DE
SUPERVISION
DE
GRUPOS

Empleo de
C. Integrados

Maniobras basadas
en patrones(Relé)

— > Microprocesador

Utilizacion de
Inteligencia Artificial

Evaluacion
Global

Control del Minimo
Tiempo de Espera

ANO

1971

1982 1988

TIPO

Asignacion por zonas

Asignacion por llamadas

ALGORITMO
BASE

Control de Intervalos

Prediccién de SIBEME SEEIY

Tiempo de Espera Control Predictivo

con Funciones de Aprendizaje

SISTEMA
DE AVISO

Aviso de Asignacion
Inmediata de Cabina

Aviso de Llegada
Inmediata de Cabina
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ESTUDIOS DE TRAFICO
EN/FUNCION DE

= DESTINO DEL EDIFICIO
= NUMERO DE PLANTAS
= POBLACION ESTIMADA
= TIEMPOS DE ESPERA (CALIDAD DE SERVICIO)
= PERFIL HORARIO DE DENSIDAD DE LLAMADAS

SE SELECCIONA

= NUMERO DE ASCENSORES

= CAPACIDAD DE LAS CABINAS
= VELOCIDAD

= TIPO DE MANIOBRA

—nt—nnnwwhhmmo\l\looouooo

2 4 6 8§ 10 12 14 16 18 20
N° de plantas




SISTEMAS DE
EMERGENCIA
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SISTEMAS ELECTRONICOS DE

EMERGENCIA

I |
SISTEMAS DE COMUNICACION RESCATAPERSONAS
POR LINEA TELEFONICA AUTOMATICOS

I I
I | I |

VOZ DATOS ASCENSOR ASCENSOR
SISTEMA SCA SISTEMA STD ELECTRICO HIDRAULICO

]
I |

AYUDA ON - LINE MANTENIMIENTO
CONTROL REMOTO PREVENTIVO




Sistema AVT - SCA

Dispoesitive gue’efectiia unallamaada al
senvicio dermantenimientorde 241H.

Activoren situaciones de: r
x FALTA DE ENERGIA

= AVERIA

EqUIpe auteneme. Alinentado por
pateria.

marcha para su rescate




Sistema STD

Disposiiive electronicor que permitela

comunicacion de datesyentre el armaro
de control y la centralide mantenimiento
mediante una linea telefonica enila sala

de maguinas.

Pemite larcomunicacion bidirececional :
CENTRAL < > SALA DE MAQUINAS

Ventajas :
x Ayuda ON-LINE

s Vlantenimiento preventivo




RESCATAPERSONAS
AUTOMATICOS

EqUIpoes: electronicos de poetencia que
suministran energia mediante: vbaterias: al
ASCENSOr en situaciones de emergencia.

LLa causa mas: habitual de parada de un
ascensor es la falta de fluido eléectrico.

cabina y abreniias puestas al llegara planta,
evaclianao asiia les pasajeres:
El rescate solo es posible siltodesilos: 5 ’
elementos de seguridadl estan correctos.. ¥4







EL PAPEL DE LA
MONITORIZACION RENMOTA

LA TECNOLOGIA DEL MICROPROCESADOR

PERMITE:
= MANEJAR GRAN CANTIDAD DE INFORMACION

= COSTE RAZONABLE

FALLOS REPETITIVOS EN EL ASCENSOR

PROVOCAN:
= MOLESTIAS PARA EL USUARIO
= DESCREDITO PARA EL EDIFICIO
= REPERCUSIONES FINANCIERAS




DOS TIPOS :
= LOCAL :

Conexion directa COMPUTADOR - MICRO.

» REMOTA :

Conexion - CENTTRO DE MANTENIMIENTO?
con laimaniobra de controll del ascensoer a
iraves dellinea telefonica. = s

=5




L PAPEL DE LA
|ORIZACION REMOTA

__MONITORIZACION

= FACILITA INFORMACION EN TIEMPO REAL DEL ESTADO DEL
ASCENSOR.

= FACILITA INFORMACION HISTORICA DEL ASCENSOR

APLICACIONES

= EN EDIFICIOS ALTOS

= INSTITUCIONES COMO :
HOSPITALES
AEROPUERTOS
UNIVERSIDADES
EDIFICIOS PUBLICOS
COMPANIAS PRIVADAS

LA MONITORIZACION REQUIERE

= EL EMPLEO DE EQUIPOS ESPECIALES
= TECNICOS EXPERTOS

= NO INTERFERENCIA EN LA PROPIA SEGURIDAD DEL ELEVADOR




A Mensajes SMS. Ascensores enor

= NOTIFICAR RAPIDAMENTE UNA ALARMA O
CONDICION DE FALLO

= INFORMAR AL SERVICIO TECNICO:

4 Mensajes SMS_ Ascensores enor

ESTADO ACTUAL E HISTORICO

MOTIVO DEL FALLO (AYUDA A LA
DIAGNOSIS

= APORTAR DATOS GENERALES DEL
FUNCIONAMIENTO DE LA INSTALACION
Interesante para los propietarios del
edificio




Dpto [+D
Proyector [[D10=05

eBus

Comunicacion 2 hilos




Tendencias

.2 tendencia actuall en contirol de; ascensokes Y. o
tipo de sistemas es, la utilizacion de buses, de
comunicacion,

L3 aparicion; de microcontroladores de bajo coste V.
dltas prestaciones permite realizar nodos de E/S
iemotasia Un| precior muy: competitivor de forma que
el coste total de unainstalacion convencionalles
Semejante o SUperior a Una instalacion basadaien un

bus.




Nodos Cuadro
de Maniobra

Nodo 10 Nodo 11
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Nodos de Piso

Nodo 02

ﬂ
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Nodo Cuadro de
Inspeccién

Nodo 12
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Nodo 13
Nodo 01

Nodos
Nodo 14 Botonera de
Cabina

Nodo 15

e e
& &
= =
= p=
= M2

ﬂ
.
z
-
(=]

Esquema basico

Nodo 00




Noado eBus
NUESLF0) CONCEPLO

Alimentacion aj 24. Vdc.
Preparadorpara Conexion “dalsy. el .

Microswitch: retativo para seleccionar: la direccion del node
en el BUS.

Dispone; dej4 microswitches para seleccion de modos de
fUncionamiente:

Indicadoreside D), cornltinliezieion (2]

()

|ectura de 8/ senales de entrada. Activas con 0 voltios.

Control de 8 salidas. Presental en cada salida activa 0
vVoltios.




NODOS SITUADOS EN
CUADRO DE

SALA DEMAQUINAS

UN NODO CADA
CUATRO PLANTAS

(= = = B [N

UN NODO CADA
DOS PLANTAS

SALA DE MAQUINAS

IVas
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Automata eBus

Ventajas

Disminucion drastica del cableado

Cableados standard e independiente dell niumero
de plantas.

Sustitticion de mangueras de cableadorde hueco

porlatiguilies prefabricados entre planta;y,
planta;

Facilidad de insercion de nuevos nodos

Personalizacion de la maniobraly cableado
(piratas)




eBus. Gearless. Diana

Motor de Imanes) permanente
Sin reductoras

Llevan siempre encoder tipo

Freno normalmente;ar 190V.ec

INECESarie autetunning; Motor.

Necesario tunning de; posicion cero: de; encoder.
NO tienen aceite




. 9 TENOR

eBus. Gearless

Ajuste mas critico que! Iosi motores asincrones.

Frenado; regenerativor eml repeso mediante
Contactor.
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Implantacion moetores; gearless

gearless




Petencia SAT: SKVA aprox

trifasica

2.- Baterias DC para alimentar potencia y UPS/SAI para alimentar control.

UPS/SAI —

220/230Vac Alimentacion normal i YN
Monofasica Bateria

Salida senoidal CIMR-L7Z 96 Vdc |-

Emergencia

380Vac
trifasica =

CIMR-L7Z
Rescate

Alimentacion normaII

UPS/SAI

220/230Vac <, 4
Monofasica
. Salida senoidal ) </
Operacién c
con bateria

Operacién
con bateria

fescate




