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Proyectos de ingenieria para el control y la
automatizacion de procesos.

- Automatizacion
- Vision artificial

- Disefo y construccion de utiles de
fabricacion y de control
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Clientes:

FAURECIA

GKN Driveline Vigo
GESTAMP VIGO
BorgWarner

COPO IBERICA
Grupo VISTEON
PROCSA

AENA

Conservas ALBO
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Equipos de control basados en la adquisicion de
Imagenes y su procesamiento digital

“Vision artificial”

Aplicaciones con vision artificial
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- Sistema inteligente

- Imagen como soporte

- Detecta defectos sistematicos o esporadicos

- Inspeccién de dimensiones, contornos, formas, patrones,
rotulaciones, caracteristicas superficiales, puntos de
soldadura ...

- Guiado de robots

- Velocidad de unas cuantas milésimas de segundo

- Precision de centésimas
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Compuesto por:

« Equipo de iluminacion

« Equipo de captacidon de imagen
(camara + optica)

« Equipo de andlisis y/o control
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Aplicaciones industriales:
« 2D (analisis de formas, metrologia, reconocimiento

de patrones, reconocimiento de caracteres, codigos
matriciales,...)

« 3D (metrologia, escaner, guiado automatico de
robots,...)
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Triangulacion Activa:

« Obtencion de la profundidad sobre una imagen
plana.
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Objeto
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Ejemplo de aplicacion:

Control de montaje de componentes:
« Caja centralita
« Cables
« Lampara sobre apoyabrazos
« Lamparas de bolsillo
« Lampara de tirador
* Antena
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« Posicionamiento con robot

antropomorfico
FANUC ArcMate 100-iBe
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« Control de montaje del pack lumiere B58
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Escaner 3D
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Ejemplo de aplicacion:

Soldadura Guiada con visién
3D:

e Tubo redondo 1mm

« Malla de metal
expandido
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bE.R « SICK Ranger C50

 lluminacion laser

« Diseno especifico del software
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e g | « Andlisis y procesado con PC
= industrial

Posicionamiento con robot
antropomorfico
FANUC 710-iC
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Video soldadura qguiada con vision 3D
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