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Agenda

= Presentacion de 3S-Smart Software Solutions / IMEVAL
= |ntroduccion a CoDeSys

= Programacion Orientada a Objetos con IEC 61131-3

= Aspectos Adicionales

= Ejemplo de Aplicaciones
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‘0."0’ 3S-Smart Software Solutions
CoDeSys Presentacion Empresa
& |

: /7 ' Fecha de Fundacion

Empleados Julio 1994 Productos y mercados

e
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CoDeSys: Software para
. I La Automatizacion Industrial

Smart
Software
Solutions

Facturacion 2008

_ _ Fundadores
Central ubicada en Kempten, Alemania

Dieter Hess
Manfred Werner
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‘0.:0‘ 3S-Smart Software Solutions

CoDeSys Presentacion Empresa

Smart
Software
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IMEVAL, proveedor especializado? en
automatizacion industrial, con oficin:
Nuestra mision es ofrecer a nue‘stro""j tes las dltimas
tecnologias de automatizacion para aﬂ’ddarles en la
mejora continua de su competitividad.
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IMEVAL

Presentacion Empresa

[

Productos

Deteccidén

Seguridad

Ly

Control

Potencia

Instrumentacion

Automatizacion Industrial
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Presentacion Empresa
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Telcos

elobau \&

rWACHENDORFF

w PROZESSTECHNIK

Fotocélulas - Sensores Capacitivos — Sensores Inductivos — Finales de Carrera — Sensores Magnéticos

Sensores de Angulo - Joysticks Magnéticos - Encoders — Cadmaras Deteccidn Vehiculos y Peatones
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’:" IMEVAL
cgge'sys Presentacion Empresa
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Control

ELPRO

Technologies

8

CoDeSys

Robots de 4,5 y 6 ejes — PC’s Industriales - Paneles Operador - Autdématas Programables - Scada

CoDeSys

I (™

Comunicaciones Inaldmbricas — Relés de Control de Procesos y Temperatura
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Presentacion Empresa
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Mddulos de Seguridad - Relés de Seguridad - Sensores Magnéticos de Seguridad

Cortinas de Seguridad - Perfiles de Seguridad - Laser de Seguridad ."
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Potencia
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Electroimanes - Arrancadores Estaticos — Variadores de Frecuencia

Fuentes de Alimentacion Conmutadas - Relés de Estado Sdlido
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Osciloscopios Digitales — Multimetros Digitales — Entrenadores de Electrdnica

Fuentes de Alimentacion para Laboratorio
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".:"‘ Introduccion a CoDeSys
CoDeSys La herramienta de programacion de la IEC 61131-3
e

Disenado para pequenos proyectos: Las aplicaciones
pequenas se crean facil y rapidamente.

= Disenado para grandes proyectos: Funciones potentes para
manejar gran cantidad de megabytes de codigo.

= Entorno personalizable
- El sistema de desarrollo mas
completo para todos sus proyectos.
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Introduccion a CoDeSys

o

CoDeSys Editores en CoDeSys
_I Init —|s ICOpy rrrrr I IL
» |[EC 61131-3 - T Listade
S|Stema de ) stl_ps s [Test paraljdﬁpﬁ.ﬂmn% =
., |
programacion ==
conlos 5 1
ISe n g l('ljaj eds sj:ﬂ L{p T#.. [count S T
tandar | g ‘Estrucuturado
unter ﬁ Varl & = FBD_EXAMPLE I—HP \

LD

Funciones Secuenciales
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Introduccion a CoDeSys
Editores y Compiladores
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szspmmpm == Codigo Binario para el Controlador
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‘0’ El sistema de programacion de CoDeSys
Depuracion ON LINE

_I _[B]  CFC_DXAMPLE [PLCWInNT: SPS-Logik: Bspdt] | [] _PointerP [PLCWInNT: SPS-Logik: Bspdt]  [§]  KOP_EXAMPLE[PLCWInNT: SPS-LogikiBspdt] | 4 b X
PLCWinNT.Bspdt.KOP_EXAMPLE

uck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert
- onitoriZacio
Abgelaufen TIME T#1s264ms

= @ Timer TON
N BOOL
* T building. project* - CoDeSys
|3
. P u n tOS d e ru ptlzfra / Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Trace Build Online Tools Fenster Hilfe
@M 2 B o o b BB X MR ] . > ide e g [T
@ StartTime Gerﬁte bl k: App] F|  justieren [MyPLC: SPS-Logik: App] [ MmyPLC Taskkonfiguration [MyPLC: SPS-Logik: App] @ PLC_PRG 4 » X x
. @ Result Dﬂ‘ ¥} Sortieren =
. Konfiguration...
eraciones paso|apaso ey
s he| Trace speichern...
= buidng Trace laden...
= I .
1 = [0 coDesys_sP_for_winz2| = / \ Scrollen ruckuits
halt - B sPS-Logk 05 Scrollen vorwérts
Schalte d — \ Anzeigeeinstellungen..,
L j| - ©/asvicationce
Bibliotheks] = Standard
PLC_PRG (A \:4 ) == PLC_PRG.rcountq
Schaltel = {3 Taskkonfia : = FLC_PRG.OU
DI]_ & Task == PLC_PRG.trigger
&8 Trace 0 == PLC_PRG.SINUS
= m CP5613 == PLC PRG.COSIN B:S
s =-[{] wiNbloc_1801 o icb;i
Schalte [ op_Kkompa B 7
—ﬂlﬂ [ waco_750_33 =
= mypLC
Schaltef =Bl sPsiogk 05
e R / / | 1./
i) Bibliotheks
Progl (PRG
Schalte @ justieren (A
Ablauf (PR
+ Taskkonfig 14454
& visualizato]| T#4ss10ms T#5510ms T#55510ms Ta8s10ms < | B
4 < 1 5 Meldungen * o x
-t N POUs 5% Gerite E] Meldungen |{&) Aufrufliste [ Querverweislists
= Programm geladen Aktueller Benutzer: (niemand) LAUFT
PLCWinNT.Bspdt.Globai_vanaoes_vu_1
. Ausdruck . Datentyp Wert Vorbereiteter Wert o
= Trazabilidad ysmuestreo soo o —
@ Schalter " BOOL TRUE
@ schalter1s BOOL FALSE

i : . @ : - . s
osciloscopio dealmacenamiento digital integrag

Lampel BOOL TRUE

E3

@ L amoe2 BOOL [FAl o

1 P

NS

>
Sy
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Programacion Orientada
en la IEC 61131-3
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—Un ejemplo sencillo

Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

Introduccion

Realizaremos un sencillo
ejemplo de domaotica
Una casa con 3 tipos de
habitaciones diferentes:

Hab. tipol, solo 1 luz

Hab. tipo2, 2 luces

Hab. Tipo3, 2 luces + control
de temperatura

Funciones:

Manejar las luces (dia/noche)
Controlar la temperatura

Smart
Software
Solutions

We software Automation.




Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3
Introduccion

N

—Con la programacion clasica?

= Esviable!!!l Se puede hacer

= Pero:

- Hay que escribir el mismo
codigo en varias partes
= mantenimiento/ampliacion
dificil

- Para operaciones similares el
codigo no es redutilizable
Significa gestionar habitacion
por habitacion

Smart
Software
Solutions

We software Automation.
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Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

y /

La base de la prog. Orientada a Objetos

O
O
O
D
),
<
»n

[

Diferentes tipos de habitacion — diferentes clases

Hab. O
tipo 1

e

GGI

We software Automation.



0:0’ Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

Ny

CoDeSys La base de la prog. Orientada a Objetos
—El codigo similar solo se define una vez
Interface 1.
Apagar/Encender las IUN
Interface 2: IPIBES  Hab. o
Cambiar entre DIA/ NOCHE Tipo 1
Funciones de la
Hab. Tipo 1
EXTENDS

Hab. O O O O

Hab. tipo 2 Interface 3:
Gestion de la

EXTERDS / temperatura
6 6 I TMPLEMENTS

We software Automation.



Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3
Creando Objetos

‘n’i

Nuevas defrmcrones

= Objetos:
Datos reales asociados a funciones "”"’,) —
Ejemplo: rl de tipo Hab tipol i

u METODO { {
Es una funciéon declarada en un bloque de //l . . |
. f\_}l i N \\_/J
funciones =

Los métodos pueden ser llamado mediante
<Nombre de objeto>.<Nombre de método>().
Estos pueden tener sus variables ( com
funciones), pero es como acceder a |
de su objeto (el objeto padre)
Ejemplo: <Nombre de Objeto>.ActivarLuz

lables

Smart
Software
Solutions

We software Automation.




Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

'n’i

—INuevas definiciones

Realizacion con prog. Orientada a Objetos

= INTERFACE:
Es la forma de interactuar con este objeto y sus propiedades, se
define con las funciones (metodos) que este interface debe

soportar. ..o g
Ejemplo: FHa GetLight
Ha SetLight
= CLASE:

Define uno (o mas) Interfaces asi como los datos que pertenecen

a los objetos de esa clase
Ejemplo: FUNCTION BLOCK Roomtypel IMPLEMENTS IRoom, ILight

SSSSSSSSS
SSSSSSSS

We software Automation.




Q:Q’ Prog. Orientada a Obj. en la |IEC 61131-3

Ny

CoDeSys Realizacion con prog. Orientada a Objetos

— Definiendo los interfaces

= =3 ILight
HH4 GetLight
FHa SetLight \
S TRoom _ IHPLEMENTS Hab. s

ﬁ?ﬁ Dperation_Davytime

tipo 1
ﬁ"ﬁ Cperation_Mightkime

' EXTENDS

e

= =2 ITemp
ﬁhﬁj GetTemperature
Eﬂ et Temperature

EXTENDS l IMPLEMENTS

GGI

We software Automation.



0:0’ Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

CoDeSys Realizacion con prog. Orientada a Objetos

— Herencia

FUNCTION BLOCK Roomtypel DMPLEMENTS TRoom, Ilight

== [Room == ILight
Hab O g@ Operation_Daytime g@ etLight
. M Cperation_Mighttime p Tetlight
tipo 1

| FUNCTION BLOCK RoomIyped EXTENDS Roomtypel

o0

overwriting

| FUNCTION BLOCK RoomTyped EXTENDS Roowtypel IMPLEMENTS ITemp

6 6 I === TRoom = e ITemp

Iﬁa Cperation_Daytime ﬁ;i GetTemperature
Iﬁa Operation_Mighttime ﬁ;i SetTemperature

rrrrrrrr

We software Automation.



0.:0’ Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

CoDeSys Realizacion con prog. Orientada a Objetos

— Gestion de las Habitaciones

Declaracion de objetos (instancias) r1:
o . re

ra

v
r3

Gestion de objetos en un array

FoomTypel;

: RoomTvypes;
: RoomTyped;
rd:
ra:
ré:

RoomTypes;
RoomTypel;
RoomTypes;
: RoomTvyped;
: RoomTypel;

Fooms: ARPAY [1..1NumberOfRooms] OF

TRoom:=[rl,r&, 3, rd, r3, 6,7, rd]

We software Automation.
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Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3

Manejo sencillo de los objetos

[

Room=: APRAY [1.

A1NumberOfRooms] OF

TRoom:=[rl, rZ, 3, cd, 5, ra6, 7, 8];

Manejamos
diferentes
objetos con la
misma interfaz

CheckTime0fDhay(bGetshay=>=bDawn, bGetsNight=>hDusk) ;

IF bDawn THEH A4 Es wird morgens £l tino d
. . . ipo de
Fooms[1] .Operation Daytime(); habitacion
no importa

L'HU_J.I

aqui!

IF khDusk THEH A5 Fs wird nachts

Rooms[1].0peration Nighttime();
EHND IF
D FOR

We software Automation.



| .‘ Prog. Orientada a Obj. en la |IEC 61131-3

< Ventajas
.

= Flexible en cuanto a cambios y ampliaciones (mejor gestion)
* Re-usabilidad
= |Los datos estan protegidos de accesos inapropiados

= OOP es un Standard en formacidn para programadores de

software para PC

= OOP esta altamente testeado en el mundo del software PC

fffffffff
Solutions

We software Automation.




Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3
Desventajas

[

= Para pequefias aplicaciones el rendimiento es peor.

= De momento no esta en la base de la formacion para

programadores de PLC

We software Automation.



Prog. Orientada a Obj. en la IEC 61131-3
Conclusion

L Cg

Debido a la complejidad cada vez mayor de las
aplicaciones de automatizacion,

la Programacion Orientada a Objetos puede
ayudarle a ahorrar tiempo de desarrollo .

We software Automation.




& Prog. Orientada a Obj. en la |IEC 61131-3
.’ Posibles aplicaciones en la automatizacion
N

= Diferentes maquinas con el mismo modo de operacion
* Modo manual
* Modo Automatico
 Modo Homing (referenciado)

= | os servos de diferentes fabricantes tienen los mismos
modos de funcionamiento
* Homing
* Posicionamiento
 Check error

= Buses de campo diferentes con funciones idénticas o
similares

We software Automation.




Integracion de aspectos adicion:

v

CoDeSys

P
W

Software
Solutions
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| .’ Aspectos adicionales

< Otras tareas
& |

= Un proyecto de automatizacidon es mas que un programa
escrito con los lenguajes basados en la IEC 61131-3

= Otras tareas importantes:
« Configuracion de buses de campo y gestion de I/O’s
 Visualizacion de operaciones / variables
« Control de “Motion” Complejo

We software Automation.
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Aspectos adicionales
Soporte para Buses de Campo

y /

R,
o)
O
D
2
<
7

[

= Las aplicaciones de la IEC 61131-3 necesitan trabajar en
variables de proceso

= LalEC 61131-3 ofrece diferentes posibilidades:
* %0QX2.1 .= TRUE; //lacceso directo al estado
* blnputVar AT %IX0.3 : BOOL; // creacion y asignacion a variable

= La asignacion de la variable se realiza en el configurador y se
Importa desde el proyecto.

We software Automation.



Aspectos adicionales
Configuracion de buses de campo

‘n‘i

—'Ventajas para los usuarios de CoDeSys

= Configurador integrado para los principales buses de campo :
CANopen, Profibus, ASI, Sercos II, Modbus (serie, TCP/IP)

= Configurador integrado para los principales protocolos
Ethernet: EtherCAT, Profinet, Ethernet IP, Sercos Il

= Todos los configuradores mantienen el mismo aspecto
= Soporte para FDT / DTM integrado

=>» Seleccion libre del bus de campo

=» La integracion aumenta la eficiencia de la planificacion de
proyectos Y

fffffffff
Solutions

We software Automation.



Soporte p

Aspectos adicionales

ara Buses de

ampo

= Los principales buses
e campo estan a tu
ISposicion.

' Sercos3-Testprojekt-Library.project - CoDeSys

File Edt View Project Build Onlne Tools Window Help
al A=

Devices v R X b ‘_B DigkalBlockiO BsercosIlI_Master 3 SercoslIl_Slave_Block IO

| ¥3 Sortby ~ 21 Sort order ~ | g$oFind
= () Sercos3-Testprojekt-Uibrary
= A7 CobeSys_SP_for_Win32 [connected] (CoDeSys SP for Win32)

Confi | serc 10 Mapping | Status |

= 80 pic Logic Sercos Cydletime [m ns

= © Applicationrun] NRT channel time wickh 10000 =] s
) Lbrary Manager
= (24 Task Configuration 1P Max Transmission 1000 =3 Bytes
& MainTask
bt Timing Method 1: NRT after last AT telegr:
3 SoftMotion General Drive Pool J1: IRT afer s = =

= @ SercosIII_Master (SercoslII Master) ‘Communication Version ]0: ¥0.0: classic address mode - ]

= A[H sercosi_Slave_Block_IO (Sercoslll Slave Black 10)
AE oigitalBlockiO (DigitalBlockio)

I Enable Hotplugoing

Slave |FMMU,.’5\,'nc || Process Data || EtherCAT IfO Abbild || Status || Inﬂ)rmaﬁon| : ; e rCO S

Address

AutoInc Address: l:l
Additional

Distributed Clock
[] enable Sync Unit Cycle (ps)
Sync:
Diagnostics
Current State

EtherCAT Address: l:l
[] Enable Expert Settings

EtherCAT.

Cyde Time (ps)

DP-Parameter | Status | Information |

Adressen

Modus

Stationsadresse: [v] Auto-Clear-Modus

Hachste Stationsadresse:

Parameter

Baudrate [kBits/s]: | 1500,00 5

Automatisch starten

[ Vereinstellung

Parameter Wert
TS 400
min. TSDR 11
max, TSDR 150
Taul 0
TSET 1
™ 4449
Gap 10
Retry limit 2
Slaveinterval 10
Poll timeout 1

Data controltime 1200

Einheit  Beschreibung
tBit Slot-Zeit

tBit Minimale Station-

tBit Maximale Statian-
tBit Quiet-Zeit
tBit Setup-Zeit

Delay-ResponderZsit

-Delay-ResponderZet

tBit  Terget-RotationZst
Gap-UpdateFakior
Maximale Anzahlvon Wisderholunganim Fehlerfall

100 ps  Minimales Slave-Interval

10ms  Minimale Abfragezet

ms Data-Control-Zet

Profibus

Gi-parameter
outputs medule exchange  output 0

outputs fieldbus emor  output0
diagnostics from modules activate

e

Bitarea 3
BitArea 3
Bit 4

0 2
4 2
1 1

; PNIG parameters | IO identification | Status | |
Parameter Watchdog
Send dlock (ms) VLANPrmth [ Watchdag contral
Reduction ratio VLAN ID Time (ms): |:|
RT Class [ Y| Modeinformstion
Ident number 1651
User parameters
symbolic values Length of user parameters (Byte) 5
Parameters Value Datatype | Byte offset| Bitoffset Bitlength Defauit value | Allowed values |

output 0 [
output 0 0.
activate [

.3

" Profinet

CANopen Remote Device |Emufangs PDO Mapping | Sende PDO Mapping | Service Data Object | CANapen 1/ Abbild | Status | Information |
-~

Allgemein

PDO Mapping automatisch konfigurieren

[] schreibe DCF

MNode Guard

[] Alle SDOs erzeugen
[] Knoten zuriicksetzen

[] Nodeguarding aktivieren

Ubervachungszeit (ms):

Lifetime Faktor

Emergency

Emergency aktivieren
COB-ID:

Heart Beat

CANopen

[] Gerat optional
[] Keine Initialisierung

[
[

SNODEID +16280

[] Heartbeat Producer aktivieren

[ —

Heartbest Producer Zeit

[ Eigenschaften Heartbeat Cansumer andem... |

Zyklischer Betrieb

We

ANopen ..

* ~

olutions
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| ..’ Aspectos adicionales
Soporte para visualizacion
e

= Normalmente los sistemas HMI / SCADA son conectados via
OPC

= Las variables utilizadas son exportadas mediante un
explorador de variables

= E| servidor OPC se iniciara automaticamente cuando se
conecta un cliente OPC

=» Diferentes Editores
=» Diferente infraestructura

=» Carga de trabajo excesiva para poder adaptar las ventanas /
Programas del PLC ya creados

Smart
Software
Solutions

We software Automation.




Aspectos adicionales
Soporte para visualizacion

-
—'Ventajas para los usuarios de CoDeSys
= El| Servidor OPC se suministra junto con la herramienta
= El editor de Visualizacion esta integrado
= Se puede agregar nuevos objetos desarrollados por CoDeSys
= El disefio de ventanas es con el mismo entorno de desarrollo

= Se pueden ejecutar diferentes clientes de diferentes
plataformas sobre el mismo codigo:
* En el entorno de desarrollo (Testeo)
« Windows Client (para supervision desde el pc)
« Directamente en el controlador (visualizacion)
* Desde el explorador web (Control remoto)

=>» Manejo facil (Exportacion no necesaria, mismo entorno, etc.)

Solutions

We software Automation.



.’:” Aspectos adicionales
CoDeSys Visualizacion en CoDeSys

—Cliente de Visualizacion

CoDeSys HMI ﬁ CoDeSys Development tool
CoDeSys CoDeSys

CoDeSys Web-View

Workstation (PC)

Field / controller

TCP/IP

Inte ated d|s
la VGA propnetary

CoDeSys Target-View
CoDeSys

w m.- ( @& »‘; - Software
—_— N = 1 We software Automation.




Aspectos adicionales

=
v Visualizacion en CoDeSys

CoDeSys
—'Algunos Ejemplos

4 CoDeSys - IntPLCRev1048.pro* - [DG_32_JOB_OVERVIEW] 5
= Project Insert Extras Onine Window Hebp

=18l
=18 x|

_Bl3(8]| Si@ledaisis

3 Visuskzaions
- ALARMS
-3 OR_SELECTION
|~ /55]DR_SELECTION_DG?
{135 OR_SELECTION_DG?
|~ 351 OR_SELECTION_DG?
| [~5)OR_SELECTION_DG
|15 OR_SELECTION_SG2
|~9) OR_SELECTION_SGZ
|~ 5] OR_SELECTION_SG3
35 OR_SELECTION_SG3
- (21 JOB_OVERVIEW_WARNI
8- 3408 _OVERVIEWS
-1 06_32_J08_OVERVII
8- JOB_SELECTION
B- S MaN PAGES

EHAV MEHU
=] .JMODE SELECTION
| —~ESMODESELECT
E}-Z3 SYSTEMS CHECK
|~ SYSTEMS_CHECK
|~ 7B SYSTEMS_CHECK_M|
[~ SYSTEMS_CHECK M
|35 SYSTEMS_CHECK W
B} SYSTEMS DIAGNOSTICS

B RETE =8 T

Drodult

P ar
Betriehszusmnd: —
HANDBETRIEB

[ ]

Da

fe
#h

21 0607 _12:40:25 2y

SHBNE:
LN
RIFE

0.00 mm
0.00%
30.00mm
10000

07:54:85|Grund
07:54.55WWarte
07:54:55|Einsc

Ausluaaen |
Startseite |

07:55:05|Fehler

Shutdown |

Q‘Slml & Untitied - Notepad

e

71&35%

S EALE T

@ mitER |]¥.xnma

e [ Divverser i o
Power
LP-TransHurl E" S [P=8 e o ; g L SP - J |-
Handbetriel I'JA:I 12 I‘—’ i | |;_"“ =0 |E 2 |;| I,_r Y
= Portal Achsen ill - g; 1.0 go 2.0 oa % i
REMA
i 0.8 0.5 3.0 2.0 0.8 25
o b
B e e — B s SEM GEM NEM  2EM  uEM
S g p MoldFile2.dat P
Abtropfposit v 300.00 180.00 40.00 . ‘ 0.00 6.00
15T Pasition -T SEAASRE: 1.50 mm @] P 200.00 50.00 0. 102:_' WE_ 2000 1850 400 200 200
SOLL Posttion 4 JURE URE 1R V30000 150.00 ‘ EEN EEN ETN EEN EEN
Override 1 F 5.0 500.0
T 0.0 200.0
o |8 Pos 0.0 Vel0.0 Fmax 0.0
e e B e R 2
wH P 0.00 20.00 —~ Fﬂiﬁ. Pos 0.0 Vel 0.0
——— 3000 3000 | 2 Mt
07:54:55/Einscl il'; 0.00 0.00
07:54:55/Set Us 40.00 40.00

& 185 (8]

Mot |<SE R b 4

Software
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Aspectos adicionales
Motion Control

‘n‘i

e

= Las sencillas funciones de “Motion” son tipicamente
realizadas por librerias de complejas funciones ( marcha,
paro, posicionamiento, phasing, gearing, etc.)

= Las funciones de “motion® mas complejas (multiejes, CNC,
CAM) son configuradas por herramientas especificas

= No permiten el manejo de todas las variables, solo un
conjunto limitado

=» Se requieren herramientas extra
=» Se requiere Hardware extra
=>» Se requiere intercambio de datos con el PLC

We software Automation.



| ..’ Aspectos adicionales
Soporte para Motion Control

—'Ventajas para los usuarios de CoDeSys

= El mismo configurador del Bus de campo se puede utilizar
para la configuracion del motor (Sercos, CAN, EtherCAT etc.)

= EIl Motion Control se ejecuta de la mima forma que el PLC y
como si fuese la logica del PLC

= Las librerias incluyen funciones de “Motion Control®, decoder,
Interpolator, smoothing, CNC etc.

= El editor de movimiento esta integrado (CNC, CAM)
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Aspectos adicionales

>
v SoftMotion con CoDeSys

—'Ventajas:

= La programacion del Drive es independiente

= La integracion completa en CoDeSys (Programa del PLC,
motion y HMI todo en uno)

= Las librerias de Motion exportable a todas las plataformas
(WinXP, CE, Linux)
= Estructura flexible y modular

= La programacion de la Cinematica es independiente de la del
CNC.

= Numero de ejes ilimitado o ilimitada frecuencia de
actualizacion, dependiendo del bus de campo, de la
velocidad de proceso o de la memoria disponible

rrrrrr
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‘ .” Ejemplos
Ingeteam

i
Breve Descripcion

= Situada en el Norte de Espana (Pamplona / Bilbao)

= Productos y servicios diferentes para diferentes sectores
Industriales

= Fabricante de PLC desde 1982
= Actualmente en migracion de la version V2 a V3

= CoDeSys es utilizado para la programacion, visualizacion y
configuracion del bus de campo

Ingeteam

Smart
Software
Solutions
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‘O.:’O‘ Ejemplos
CoDeSys Ingeteam

— 1 INGESYS
Automata programable

para el control de procesos

= PLC Modular

= HotSwap

= Autodiagnostico
= Conectividad

= Reduccion de

Tiempos de
Ingenieria
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Ejemplos

Ingeteam

W

— INGESYS

“Con CoDeSys, una herramienta de manejo
sencillo e intuitivo, que facilita al usuario la
planificacion y programacion de la
aplicacion, reduciendo considerablemente el
tiempo de ingenieria y puesta en marcha *

Y
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CoDeSys Referencias y Aplicaciones
& |

Excavadoras Hidraulicas:

2] TEREX. O&K

Terex O&K fabrica excavadoras para el sector de la mineria, capaz
de manejar hasta 1000 T de peso y con la pala de 50m3, esta en
concreto es la mayor excavadora hidraulica del mundo.

Estas maquinas se utilizan en grandes excavaciones para extraer
carbon, oro, cobre, platino, diamantes, etc.

CoDeSys es utilizado en el PLC que controla los sistemas internos,
lubricacion, iluminacion, valvulas..

Né?@@éé; sftware
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http://www.ok-mining.de/index.php?id=2&L=2
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CoDeSys Referencias y aplicaciones
| ;
- SANDVIK
Maquinas Perforadoras: A

Disenadas como perforadoras de roca de alta capacidad, las
perforadoras Sandvik DTH estan equipadas con eficientes martillos,
compresores en la propia maquina, recolectores internos de polvo y una
cabina muy confortable, ergondmica y con excelente visibilidad. El
diametro del agujero puede ser desde 70 a 190 mm.

Todas las maquinas de mineria de Sandvik vienen en diferentes
tamanos y clases. El tipico sistema de control de estas maquinas
manejan desde 5 hasta 130 nodos CANOpen asi como hasta 22 PLC
programados bajo la IEC 61131-3 mediante CoDeSys. ﬁ

- Smart
N2 selutans
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http://www.sandvik.com/
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CoDeSys Referencias y aplicaciones

J W -v‘ ’,‘

watiltd

= e HED

El controlador maneja tanto la grua Liebherr como el movimiento de
la plataforma principal.

CoDeSys ofrece varias opciones de visualizacion diferentes asi
como una libreria especifica realizada mediante bloques de funcion.

= Visualizacion Integrada (CoDeSys HMI)
= Control de la frecuencia del variador mediante CAN

= Comunicacion con las I/0O mediante INTERBUS
= e

= & % = shhisrs
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CoDeSys Referencias y aplicaciones
i

Sistemas de Transporte Automatico:

<» E&K AUTOMATION

No solo la navegacion sino también el control de las rutas y el
control del vehiculo son manejados por CoDeSys, todo con un
runtime de CoDeSys en un unico controlador. Anteriormente la
arquitectura estaba basada en dos controladores independientes
programados en C. El codigo en C existente ha sido reutilizado en
forma de libreria externa, el conocimiento esta disponible, no esta
perdido. Esto demuestra que el codigo C y el cédigo IEC pueden
trabajar conjuntamente gracias a CoDeSys.
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http://www.ek-automation.com/
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CoDeSys Referencias y aplicaciones

e

Visualizacion del funcmnamlento en trenes
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ALST@M

Alstom Transport es actor principal en la fabricacion e ingenieria de
trenes.

Hoy en dia los trenes mas modernos tienen una pantalla que sustituye al
panel de mandos.

Alstom Transport utiliza CoDeSys Target Visualization bajo QNX para
proporcionar al conductor la informacion necesaria

‘ AGV Automotrice Grande Vitesse
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http://www.transport.alstom.com/
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CoDeSys Referencias y Aplicaciones
i B

Maqguinas de envasado:

Typical control system values

PLC / logic cycle time: 10 ms

Soft motion cycle time: 2o0r3ms
Number of Sercos servo axes: 3 to 30 axes
Number of virtual axes: < 10 axes
Number of digital inputs: 25 to 80 inputs
Number of digital outputs: 20 to 60 outputs
Number of analog inputs: < 2 inputs
Number of analog outputs: < 10 outputs

BOSCH

Bosch PA es lider mundial en maquinas de envasado.

Todos los miembros del grupo Bosch PA utilizan PLC’s
basados en CoDeSys como Standard

Tevopharm, miembro Holandes del grupo Bosch PA , utiliza
también CoDeSys SoftMotion para el control del movimiento
de la maquina

- _@ . (] rt
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CoDeSys Referencias y aplicaciones
i

Maqguinas encuadernadoras:

(KUHNKE)

= PC Industrial con PLC integrado
= Control Remoto de los PLCsy I/Os

Configuraciones flexibles utilizando las librerias de Motion Control
de CoDeSys
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Ny

CoDeSys Referencias y Aplicaciones
i B

Gestion de Edificios:

= Edificios con mas de 6800 m? de oficinas

= Control por habitaciones para todas las oficinas (> 100)

= Cada PLC controla los dispositivos de aire acondicionado,
iluminacion y periferia

= Programacion sencilla gracias a una personalizacion de
librerias especificas para Domotica en CoDeSys

We software Automation.



‘0:0’ 3S-Smart Software Solutions
CoDeSys Referencias y Aplicaciones

— Pc¢’s embedded :

Sy

= Panel PC’s y en formato PCBox

= Posibilidad de comunicacion (CAN — Profibus — SERCOS)
= Procesador desde ATOM hasta Core2DUO

= Microsoft Windows CE y XP

= Control en CoDeSys y CoDeSys SoftMotion

s

We software Automation.



0:0’ 3S-Smart Software Solutions

CoDeSys Referencias y aplicaciones
i

Paneles de Operador:

EXOR

ELECTRONIC R&D

= Pantallas HMI con PLC integrado

= Pantallas desde 3.5" hasta 15" con tecnologia LED
= Posibilidad de integrar Buses de campo

= Mas de 200 drivers de comunicacion

= Mas de 100 configuraciones diferentes

= Basadas en procesadores MIPS y ARM

We software Automation.


http://www.exor-rd.com/webpage?ReadForm&wPageName=products%09%09%09%09%09%09%09&c=eTOP%20300%20Series&t=Products
http://www.exor-rd.com/
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CoDeSys Referencias y Aplicaciones

—Control de Plantas de ACERO

DANIELI AUTOMATION

= Sjstema de desarrollo facil de utilizar

= El mantenimiento de la aplicacion de control puede hacerse por el
cliente y por el equipo de mantenimiento

= Capaz de manejar miles de I/Os

= El sistema de control no es una aplicacion especifica pero es una
excelente base desarrollo para el programador (bloques de
funcion especificos)

rrrrrrrr
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Gracias por su intereés !!!
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